Wyjéciowy wat drazony z pierscieniem
zaciskowym
Hollow output shaft with shrink disc
BbIxogHOM NOMbI Ban ¢ 3aXKUMHbIM
KOnbLOM

Sprzegto
jednokierunkowe
(backstop)
Backstop device
HepeBepcuBHas
mydTa (backstop)

Zestaw zabezpieczenia tulei
wyjéciowe]
Hollow shaft protection kit
Ha6op 3aluTbl BLIXOAHOMO NOOro
Bana



3.1 Charakterystyka

Produkowane w 6 wielkosciach z jednym
stopniem redukcji, w 6 wielkosciach z
dwoma stopniami redukcji oraz w 6 wiel-
kosciach z trzema stopniami redukgciji.

Dostepne sg dwa rodzaje wejs¢: wej-
Sciowy wat petny i zwezka ze sprzegtem
elastycznym pod silnik.

Korpus reduktora wykonany jest, jako
odlew z Zeliwa maszynowego EN GJL
200 UNI EN1561 (wielko$¢ 71-180) lub
jako odlew z zeliwa sferoidalnego EN
GJS 400-15U UNI EN1563 (wielkos¢
200-225). Korpus jest od wewnatrz i z
zewnatrz uzebrowany, co gwarantuje
jego sztywnos¢. Dla utatwienia ustawie-
nia korpus jest obrobiony na wszystkich
ptaszczyznach. Pojedyncza komora ole-
jowa gwarantuje zwiekszone rozprasza-
nie ciepta lepsze smarowanie
wszystkich elementow wewnetrznych.

Elementy zebate wykonane ze stali
16CrNi4 lub 18NiCrMo5 UNI7846, sa
hartowane i utwardzane powierzchnio-
wo. Pierwszy stopien redukcji jest szli-
fowany.

Zastosowanie wysokiej jakosci tozysk
stozkowych na wszystkich watkach za-
pewnia dtugi okres eksploatacji i do-
puszcza bardzo wysokie obcigzenia
promieniowe i osiowe.

Standardowo reduktory posiadajg stalowy
wat wyjsciowy drazony (na zyczenie
dostepny z pierscieniem zaciskowym).
Opcja montazu kotnierza wyjsciowego ze
strony przeciwnej do watu wejsciowego
oraz mozliwos¢ zabudowy sprzegta jedno-
kierunkowego (backstop) powoduije, ze re-
duktory te sg ekstremalnie uniwersalne i
tatwe w montazu.

Korpusy reduktoréw, kotnierze, zwezki i
pokrywy sa malowane zewnetrznie
farbg koloru BLUE RAL 5010.

3.

1 Characteristics

Built in 6 sizes with single reduction
stage, in 6 sizes with two reduction
stages and in 6 sizes with three reduc-
tion stages.

Two input types are available : with pro-
jecting input shaft, with pre-engineered
motor coupling (bell and joint).

Gear unit body in engineering cast iron,
EN GJL 200 UNI EN 1561 (71-180) or
spheroidal graphite cast iron EN GJS
400-15U UNI EN 1563 (200-225). It is
ribbed internally and externally to guar-
antee rigidity it is machined on all sur-
faces for easy positioning. The single
lubrication chamber guarantees im-
proved heat dissipation and better lubri-
cation of all the internal components.

The helical spur gears are built in
16CrNi4  or  18NiCrMo5 UNI7846
quench-hardened and case-hardened
steel. The first stage is ground.

The use of high-quality tapered roller
bearings on all shafts ensures long life,
and enables very high external radial
and axial loads.

The standard hollow output shaft made
of steel (shrink disc available on re-
quest), the option of mounting an output
flange on the side opposite to the input
shaft the possibility of mounting a back-
stop device make these gear units ex-
tremely versatile and easy to install.

Gearbox housing, flanges, bells and
covers are externally painted with BLUE
RAL 5010.

3.1 XapaKTepucTukm

WN3rotasnueaTcs B 6 pasmepax c
OOHOW CTYMeHbio pedykunuv u B 6 pas-
Mepax C ABYMS CTYMEHAMU PeayKuuu.

JocTynHbl ABa TvMna BXOOOB: BXOOHOM
CMIOWHON Ban M nepexon C Hepe-
BEPCUBHOW MyddTON ANs ABUraTens.

Kopnyc pegykropa BbINOSHEH Kak OTIMBKa
13 malumHHoro YyryHa EN GJL 200 UNI
EN1561 (tvnopa3awvep 71-180) wnm kak
oTnuBKa K3 marHuesoro dyryHa EN GJS
400-15 U UNI EN1563 (tvnopa3swvep
200-225). C BHYTpEHHeNW W BHELUHEN
CTOPOHbI KOpryca apmartypa rapaHTupyeT
€ro ecTkocTb. [nsi Gonee ygobHOM yc-
TaHOBKW KOpMyc OTcpesepoBaH Ha BCex
nnockoctax. OAuMH  MacnsHbIn - KapMaH
obecrneymBaeT MOBLILLEHHOE paccesHue
Tenna u Nydlyl Ccmasky BCeX BHYT-
PEHHVX 3NEMEHTOB.

3ybyatble 3neMeHTbI BbINOMHEHbI U3 CTa-
o 16CrNi4 nnmn 18NiCrMo5 UNI7846,
OHW 3aKaneHbl U MOBEPXHOCTHO YMpOY-

HEHBbI. [MepBass cTyneHb pegykuun
oTLWndoBaHa.
MpumeHeHne BbICOKOKa4eCTBEHHbIX

KOHUYECKMX MOALUIMMHMKOB Ha BCEX Ba-
nax rapaHTupyeT AOMrMin Cpok Cryxobbl
1 BO3MOXHOCTb BbICOKMX paguanbHbIX U
aKkcuarnbHbIX Harpys3ok.

CTaHOapTHO pedyKTop OCHalleH cTarb-
HbIM MOSbIM BbIXOAHEIM BasioM (Mo ena-
HUIO KIMEHTA OH JOCTYMEH C 3aXUM- HbIM
KonbLUoM). B pesyrnbTate BO3MOXHOCTU
MOHTaXa BbIXOOHOrO (hraH- La C OAHON
uim  obGenx CTOPOH U BO3MOXHOCTb
3aCTponky HepeBepcyBHon MydThl (back-
stop) penykTopbl ABMSHKOTCA IKCTPEHHO
yHMBepcanbHbiMM M yOoOHbIMM B
MOHTaXe.

Kopniyca penyKTopoB, dnaHubl,

nepexodbl U KpbILLUK/ OKpaLleHbl U3HYT-
pw kpackor BLUE RAL 5010.
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3.3  Obroty wejsciowe 3.3 Input speed 3.3 BpaweHue Ha Bxoge

Wszystkich obliczen wykonania reduktora
dokonano przy zatozeniu obrotow wej-
$ciowych 1400 min™.

Wszystkie reduktory dopuszczajg obroty
wejéciowe do 3000 min”, jednakze zale-
cane jest utrzymywac je ponizej 1400
min”', w zalezno$ci od rodzaju aplikaciji.
Ponizsza tabela podaje wskazniki korekcji
mocy wejsciowej P, przy réznych obro-
tach wejsciowych i Fs=1.

All calculations of gear unit performance
are based on an input speed of 1400
min’.

All gear units permit speed up to 3000
min~, nevertheless it is advisable to keep
below 1400 min™, depending on applica-
tion.

The table below reports input power P
corrective coefficients at the various spe-
eds, with Fs = 1.

Bo Bcex pacueTtax, CBsi3aHHbIX C WCMOS-
HEeHVeM peaykTopa YYMTbIBaeTCs Bpallle-
Hue Ha Bxoge 1400 min™.

Bo Bcex pegykTopax gonyckaeTcs BXoAHas
ckopocTb 40 3000 min', HO pekomeH-
[lyeTcsi, uTobbl OHa Bbina Hke 1400 min™,
B 3aBMCKMOCTM OT annjvKaumm.

B Tabnuue psooM ykasaHbl Mnokasatenu
KOPPEKTUPOBKM BXOAHOM MoLLHocTK P, ans
pasHoro BXogHOro BpatleHns n Fs=1.

Tabela 1/Tab. 1 ni[min'] | 3000 2800 2200 1800 1400 900 700 500
Tabnvua 1

Pc(kW) | Px19 | Px18 | Px148 | Px1.24 Px1 Px0.7 | Px056 | Px0.42
34  Sprawnosc¢ 3.4  Efficiency 34 K.n.g.

Warto$¢ sprawnosci reduktora moze byc¢
dostatecznie dobrze okreslona bazujac
na ilosci stopni redukcji, pomijajgc nie
znaczgce roéznice, wystepujace dla
réznych wielkos$ci i przetozen.

The efficiency value of the gear units can
be estimated sufficiently well on the basis
of the number of reduction stages, ignor-
ing non-significant variations which can be
attributed to the various sizes and ratios.

Z.B
0.97

Z.B
0.95

Z.C
0.93

l

3HaveHve K.n.g. pegykropa MoOXeT ObiTb
[OCTaTO4MHO OnpefeneHo B 3aBUCUMOCTH
OT KonmyecTBa CTyneHenh, 6e3 yueTa
HebonbLION pasHuubl, KOoTopasl MosiB-
nsetcs Ona  pasHbIX TUNOpPas3MepoB W
nepefaToYHbIX OTHOLLEHWUIA.

sl e——



35 Moc termiczna

Ponizsza tabela przedstawia wartosci
mocy termicznej P, (kW) dla kazdej wiel-
kosci reduktora w zaleznosci od predkos-
ci obrotowej na jego wejsciu.

3.5

Thermal power

The following table shows the values of B Tabnuue psgom ykasaHbl 3HadYeHus
thermal power Py (kW) for each gearbox  Tepmuueckon wmouwHoctn P, (kW) ans
size on the basis of rotation speed at ge-  kaxgoro Tunopasmepa pegyktopa B 3aBu-
arbox input.

3.5 Tepmuyeckass MOWHOCTb

CMMOCTM OT CKOPOCTW BpallleHUsi Ha ero
BXOJe.

Tabela 2/Tab. 2/Tabnuua 2 Pto [kW]- Moc termiczna /Thermal power | Tepmuyeckas MOLIHOCTb
T n1 [min'1]
1400 2800
ZAT1A 6.3 5.3
ZA90A 9.5 8.1
ZA112A 14.3 12.2
ZA140A 21.6 18.3
ZA180A 34.8 29.6
ZA225A 56.6 48.1
ZA80B 7.0 6.0
ZA100B 10.7 9.1
ZA125B 16.1 13.7
ZA160B 25.7 21.8
ZA180B 32.0 27.2
ZA200B 41.9 35.6
ZA80C 5.0 4.3
ZA100C 7.6 6.5
ZA125C 11.5 9.8
ZA160C 18.3 15.6
ZA180C 32.0 27.2
ZA200C 29.9 25.4
36 Dane techniczne 3.6  Technical data 3.6 TexHuyeckue napameTpbl
n1 = 1400 ZA
V4 in ir n2 Tom P
rpm Nm kW
5 5.09 275 270 8.0
71A 6.3 6.10 230 210 5.2
8 7.88 177 180 35
5 5.09 275 590 17.5
90A 6.3 6.10 230 480 11.9
8 7.88 177 360 6.9
5 5.09 275 1200 35.6
112A 6.3 6.10 230 1150 28.5
8 7.88 177 780 14.9
5 5.09 275 2350 69.8
140A 6.3 6.10 230 2150 53.3
8 7.88 177 2100 40.2
180A 5.09 275 4800 142.5
225A 5 4.82 291 8600 270




n1 = 1400 ZF ZA n1 = 1400 ZF ZA
Z |in|ir n2 T2|P1|FS'|IEC Tom| P Z |in|ir n2 T2|P1|FS'|IEC Tom| P
rom | Nm | kW Nm | kW rom | Nm | kW Nm | kW
10 | 10.20 | 137 | 119 | 1.8 | 4.3 510 | 7.7 10 [10.20 | 137 | 1454| 22 | 2.8 4000 | 60.5
12.5 | 12.98 | 108 | 151 | 1.8 | 3.8 570 | 6.8 12.5 | 12.98 | 108 |1851| 22 | 2.4 4500 | 53.5
16 | 1556 | 90 | 181 | 1.8 | 3.5 630 | 6.3 16 | 1556 | 90 |2218| 22 | 2.2 | g | 4900 | 48.6
20 [20.36| 69 | 238 | 1.8 | 29 | 4, | 700 | 53 20 |20.36 | 69 |2903| 22 | 1.9 | 100 |5500 | 41.7
80B | 25 | 2440 | 57 | 285 | 1.8 | 25 | 80 | 700 | 4.4 160B | 25 | 2440 | 57 |3479| 22 | 1.6 | }33|5500 34.8
3153105 | 45 | 362 | 1.8 | 1.7 | 20 | 630 | 3.1 31.5 | 31.05 | 45 |4427| 22 | 1.2 | 160 | 5200 | 25.8
40 |37.21| 38 | 434 | 1.8 | 1.3 560 | 2.3 40 | 37.21| 38 [4461|185| 1.1 | 180 |4700]| 19.5
50 |48.12| 29 | 468 | 1.5 | 1.1 520 | 1.7 50 |48.12| 29 3430 11 | 1.3 4300 | 13.8
63 | 6223 | 22 | 444 | 11 | 12 520 | 1.3 63 |62.23 | 22 |3710| 9.2 | 1.2 4300 | 10.7
50 |52.51| 27 | 600 | 1.8 | 1.1 660 | 2.0 50 |51.93 | 27 |3031| 9.2 | 1.7 5130 | 15.6
63 [6291| 22 | 599 | 1.5 | 1.1 680 | 1.7 63 | 6222 | 23 |3631| 92 | 15 5350 | 13.6
80 | 8008 | 17 | 550 | 11 | 13 | | 710 | 14 80 |79.19 | 18 |4622| 9.2 | 1.2 | go |5570] 11.1
100 |105.52| 13 | 736 | 1.1 | 1.0 | 779 | 740 | 1.1 100 [103.67| 14 |4933| 7.5 | 12 | 90 |5800| 8.8
80C 125 [126.43| 11 | 722 | 0.9 | 1.0 | 80 | 740 | 0.90 160C 125 [124.22| 11 |4334| 55 | 1.3 122 5800 | 7.4
160 |160.91] 9 | 561 | 055 12 | 0 | 680 | 0.70 160 [158.10| 9 |4012| 4 | 1.4 | 132 |5470| 55
200 |208.11| 7 | 488 |0.37 | 1.4 700 | 0.50 200 |204.46| 7 |5188| 4 | 1.1 5600 | 4.3
250 |249.36| 6 | 585 | 0.37 | 1.2 720 | 0.50 250 |244.99| 6 |4663| 3 | 1.2 5760| 3.7
10 | 1020|137 | 264 | 4 | 40 1050 | 15.9 8 | 810 | 173 |1155| 22 | 4.4 5100 | 97.2
12.5|12.98 | 108 | 337 | 4 | 3.4 1150 | 13.7 10 | 1038 | 135 | 1480 | 22 | 38 | .o 5650 84.0
16 | 1556 | 90 | 403 | 4 | 3.2 1280 | 12.7 12.5 | 12.54 | 112 |1787| 22 | 35 | gg |6200| 76.3
20 (2036 | 69 | 528 | 4 | 27 Z:) 1420 | 10.8 180B 16 | 16.17 | 87 |2305| 22 | 2.9 1(112 6750 | 64.4
100B | 25 |2440| 57 | 632 | 4 | 22 | 90 |1420| 9.0 20 |20.73 | 68 |2955| 22 | 2.5 | 435 | 7300 | 54.4
31.5|3105| 45 | 805 | 4 | 16 1‘1’2 1290 | 6.4 25 | 25.03 | 56 [3569| 22 | 2.1 123 7450 | 45.9
40 |37.21| 38 | 965 | 4 | 13 1220 | 5.1 31.5 | 31.05 | 45 |4427| 22 | 1.7 7550 | 37.5
50 [4812| 29 | 936 | 3 | 1.1 1060 | 3.4 40 | 3507 | 40 [5000| 22 | 15 7550 | 33.2
63 [6223| 22 | 837 | 22 | 1.2 1060 | 2.6 50 |52.85| 26 |3085| 9.2 | 2.4 7530 | 22.5
50 |51.93| 27 | 593 | 1.8 | 2.2 1300 | 4.0 63 |63.33 | 22 3696 9.2 | 2.0 7560 | 18.8
63 [6222| 23 | 710 | 1.8 | 1.9 1350 | 3.4 80 |76.48 | 18 |4464| 92 | 1.7 | go | 7700 15.9
80 [79.19| 18 | 904 | 1.8 | 1.6 1410 | 2.8 100 [105.52| 13 |6159| 9.2 | 1.2 | 90 7650 | 11.4
100C 100 [103.67| 14 |1184| 1.8 | 1.2 ;(1) 1470 | 2.2 180C 125 [126.44| 11 |7379| 9.2 | 1.0 122 7680 | 9.6
125 (124.22| 11 |1418| 1.8 | 1.0 | go |1480| 1.9 160 [152.68| 9 |7265| 7.5 | 1.1 | 132 | 7830 | 8.1
160 [158.10| 9 |1103| 1.1 | 1.2 1360 | 1.4 200 (197.46| 7 |6890| 55 | 1.1 7870| 6.3
200 |204.46| 7 |1167| 0.9 | 1.2 1400 | 1.1 250 [244.99| 6 |6217| 4 | 13 7960 | 5.1
250 |244.99| 6 [1399| 0.9 | 1.0 1440 | 0.9 8 | 833|168 |1619| 30 | 4.6 7500 | 139
10 | 10.20 | 137 | 608 | 9.2 | 3.5 2100 | 31.8 10 |10.00 | 140 | 1945| 30 | 4.2 8200 | 127
12.5 | 12.98 | 108 | 774 | 9.2 | 3.0 2300 | 27.3 12.5 [ 12.29 | 114 |2389| 30 | 3.8 | 132 |9000 | 113
16 | 1556 | 90 | 927 | 9.2 | 2.7 2500 | 24.8 200B | 16 | 16.63 | 84 |3233| 30 | 3.0 :gg 9800 | 90.9
20 2036 | 69 |1214| 9.2 | 23 38 2850 | 21.6 20 |19.97 | 70 |3883| 30 | 2.7 | 200 [10600| 81.9
125 B | 25 | 2440 | 57 |1455| 9.2 | 2.0 | 100 | 2850 18.0 25 | 2453 | 57 |4769| 30 | 2.3 11000| 69.2
31.5|31.05| 45 (1851 9.2 | 1.4 11;22 2550 | 12.7 31.5 | 30.04 | 47 |5839| 30 | 1.8 10700| 55.0
40 |37.21| 38 |2218| 9.2 | 1.1 2350| 9.8 40 |42.41| 33 [5919| 22 | 1.8 10900| 40.5
50 |48.12| 29 |1715| 55 | 1.3 2250 | 7.2 50 |50.93 | 27 |7108| 22 | 15 11000 34.1
63 6223 | 22 |2218| 55 | 1.0 2250| 5.6 63 |62.55| 22 |8730| 22 | 1.3 122 11350| 28.6
50 [51.93| 27 |1318| 4 | 2.0 2650| 8.0 80 |76.59 | 18 [10690, 22 | 1.0 | 132 [11050| 22.7
63 [6222| 23 |1579| 4 | 1.7 2760| 7.0 200C 100 |101.68| 14 |9675| 15 | 1.2 123 11200| 17.4
80 [79.19| 18 |2009| 4 | 1.4 | 74 |2880| 5.7 125 [124.87| 11 |8714| 11 | 1.3 11500| 14.5
125C 100 [103.67| 14 |2631| 4 | 1.1 gg 3000| 4.6 160 [152.91| 9 [10671 11 | 1.0 11200| 11.6
125 (124.22| 11 |2364| 3 | 1.3 | 400 |3000| 3.8
160 |158.10| 9 [2206| 2.2 | 1.2 | 112 |2720| 2.7
200 |204.46| 7 [2335| 1.8 | 1.2 2800 | 2.2
250 |244.99| 6 |2798| 1.8 | 1.0 2880| 1.9




3.7  Wymiary 3.7 Dimensions 3.7 Pasmepsbl
71 90 112 140 180 | 225 80 100 125 | 160 | 180 | 200
142 180 224 280 360 | 450 160 200 250 | 320 | 360 | 400
a | 102 134 166 209 | 2725 | 344 82 102 127 | 1625 | 185 | 204
a1 — 106 134 169 | 217 | 207 | 2775
B | 112 127 150 175 215 | 290 127 150 175 | 215 | 255 | 200
b 90 104 125 145 180 | 240 104 125 145 180 | 210 | 240
c2 | 115 130 155 180 220 | 300 130 155 180 | 220 | 260 | 300
D2H7 |24 [28]32 [ 30 [ 35| 42 [40]45] 55 [ 50 | 70 [60 | 100 | 32 |30 | 35| 42 | 40 [45 |55 |50 70| 60 | 90] 80 | 100
E | 206 262 326 407 | 5225 | e54 306 384 479 | 6095 | 652 | 7665
e 38 52 64 82 110 | 140 42 52 67 90 100 | 115
F 9 11 13 15 17 21 11 13 15 17 19 | 21
f [ Mex13| M10x16 | WM12x19 | M14x21 | M16x25 [M18x30]  M10x16 M12x19 | M14x22 | M16x25 | M18x35 |M18x30
G | 122 155 194 244 320 | 400 135 170 214 | 280 | 310 | 350
g 61 775 97 122 160 | 200 67.5 85 107 140 | 155 | 175
H 71 90 112 140 180 | 225 80 100 125 160 | 180 | 200
Hs — 35 36 43 58 58 | 73
Hz — 80 100 125 160 | 160 | 200
i 125 159.5 199 249 | 3225 | 404 2135 269 336 | 4295 | 447 | 5415
) 64 82 102 127 | 1625 | 204 146 184 229 | 2895 | 312 | 3665
o1 — 191 248 311 | 3915 | 414 | 4935
z |9 1mn 1 | ] 15 17 | 25 11 13 15 17 22 25
ZA..A ZA...B ZA...C
71 | 90 | 112 | 140 | 180 | 225 | 80 | 100 | 125 | 160 | 180 | 200 | 80 | 100 | 125 | 160 | 180 | 200
D1he | 19 | 24 | 28 | 38 | 48 | 60 | 19 | 24 | 28 | 38 | 38 | 48 | 14 | 19 | 24 | 28 | 28 | 38
s | 105 |1275] 150 | 190 | 230 | 260 | 105 [127.5| 150 | 190 | 210 | 230 | 95 |117.5] 140 | 170 | 190 | 230
U | 65 | 775 | 90 [ 110 | 150 | 150 | 65 | 775 | 90 | 110 | 130 | 150 | 65 | 775 | 90 | 110 | 130 | 150
v | 40 | 50 [ 60 | 80 | 80 | 110 | 40 | 50 | 60 | 80 | 80 | 8 | 30 | 40 | 50 | 60 | 60 | 80
kg | 115 | 18 | 305 | 52 | 104 | 210 | 18 | 34 | 62 | 114 | 165 | 250 | 20 | 38 | 68 | 125 | 180 | 275

80 100 125 160 180 200
IEC | 71 |80/90| 71 |80/90 [100/112] 80/90 [100/112] 132 | 90 [100/112] 132 [160/180| 80190 [ 100/112] 132 |160/180| 132 1601180 200
Y | 160 | 200 [160] 200 | 250 | 200 | 250 | 300 | 200 | 250 |300| 350 | 200 | 250 | 300 | 350 | 300 | 350 | 400
R | 151 | 172 [162| 182 | 192 | 205 | 215 | 236 | 245 | 255 |276| 306 | 266 | 276 | 207 | 327 | 316 | 346 | 348
kg 21 39 72 131 185 280
ZF...C
80 100 125 160 180 200
IEC | 63 71| 80/90 | 71 | 80/90 | 71 | 80/90 |100/112| 80/90 |100/112| 132 | 80/90 100112 132 | 199 | 132 ]gg
Y | 140 | 160 | 200 | 160 | 200 | 160 | 200 | 250 | 200 | 250 | 300 | 200 | 250 | 300 | 250 | 300 | 350
R | 132 | 139 | 160 | 152 | 173 | 176 | 197 | 207 | 230 | 240 | 261 | 245 | 255 | 276 | 295 | 316 | 348
kg 23 43 78 142 200 305
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ZA...A ZA...B ZA...
71 90 112 140 180 | 225 80 100 125 160 100 125 180 200
D1 h6 19 24 28 38 48 60 19 24 28 38 19 24 28 38
d1 M8 M8 M8 M10 | M12 | M16 M8 M8 M8 M10 M8 M8 M8 M10
M1 21.5 27 31 41 51.5 64 21.5 27 31 41 21.5 27 31 41
N1 6 8 8 10 14 18 8 8 10 6 8 8 10
C2 115 130 155 180 220 300 130 180 220 260 300
D2H7 |24 | 28 {32 [ 30| 35 |42 |40 | 45|55 |50 |70 | 60 | 100 | 32 | 30 50 | 70 80 | 100
M2 ||27.3/31.3|35.3|33.3|38.3|45.3/43.348.8|59.3|53.8|74.9|64.4|106.4|35.3|33.3 59.3/53.8(74.9 85.41106.4
N2 8 10| 8 |10 |12 |12 |14 |16 | 14 | 20| 18 | 28 |10 | 8 14 | 20 22 | 28
Z2 — 8787|8411 11| 11 119 |15.4|15.9| 20 | 8.7 |8.7 119 |15.4|15.9 189 20




Drugie wejscie

Second input

BTopown Bxopn

Na zadanie jest mozliwa dostawa reduk-  On request it is possible to supply the ge- Tlo  xenauuto  KnueHTa  BO3MOXHOW
tora z dodatkowym wejsciem. arbox with an additional input. ABMAETCA  MOCTaBka  pepyktopa  C
JO0MNONMHUTENbHLIM BXOAOM.
83 ZA---
vs Us 80B | 100B | 125B | 160B | 180B | 200B | 80C | 100C | 125C | 160C | 180C | 200C
N3 ‘ D3g6 14 19 24 28 28 38 14 14 19 24 24 28
j d3 M6 M8 M8 M8 M8 | M10 | M6 M6 M8 M8 M8 M8
d3 = Y a f N3 5 6 8 8 8 10 5 5 6 8 8 8
\@ p M3 16.3 | 21.8 | 27.3 | 31.3 | 31.3 | 41.3 | 16.3 | 16.3 | 21.8 | 27.3 | 273 | 31.3
A1 S QH S$3 | 95 |117.5] 140 | 170 | 190 | 230 | 95 |107.5| 130 | 160 | 180 | 210
D3 ] U3 65 77.5 90 110 130 150 65 77.5 90 110 130 150
V3 30 40 50 60 60 80 30 30 40 50 50 60
3.8 Akcesoria 3.8 Accessories 3.8  Komnnekrtyrowme
Wat wyjsciowy Output shaft BbixogHow Ban
Standardowy wat wyjsciowy Z...
Standard output shaft
< . 90A 112A 140A | 180A 225A
N CTaHAaPTHbIA BbIXQAHOY Ban 71A 80B 1008 1258 | 160B | 1500 | 2008
‘ 80C 100C 125C | 160C 200C
‘ © £ ] O A 114 129 129 154 154 179 219 259 298
EL - SFA =" w i S g B 5 6 6 8 8 10 12 15 15
' - (o3 50 60 60 80 80 100 125 140 180
Wat wyjsciowy dwustronny Dhs | 24 32 35 42 45 55 70 90 100
Double output shaft
[1BYXCTOPOHHIIA BLIXOAHOT d | M8 | M8 | M8 | M10 | M10 | M10 | M12 | M16 | M18
G F B c E 30 40 43 50 53 65 80 110 118
‘ F 115 130 — 155 — 180 220 260 300
] o] G 49 59 — 79 — 99 124 141 178
EF = L = E M 27 35 38 45 48.5 59 74.5 94 106
N 8 10 10 12 14 16 20 25 28
Materiat watu wyjéciowego: EN 10083 - 1 C40 odpuszczona
Output shaft material: EN 10083 - 1 C40 tempered
MaTtepuan BbixogHoro Bana: EN 10083 — 1 C40 oTnyweHHas
Wyjsciowy wat drazony z Hollow output shaft with shrink BbixogHoW nonbiv Ban ¢
pierscieniem zaciskowym disc 3aXXMMHbIM KOJbL,OM
Sruby napinajace 4
driving t
ariving torgue Scrows TS 90A | 112A | 140A | 180A | ... | 225A
71A 80B 100B 125B 160B 180C 200B
LC %ﬂ 80C | 100C | 125C | 160C 200C
wyczysci¢ i nasmarowac
clean and degrease A 27 37 47 57 72 92 102
OYUCTUTb N CMa3aTb j [_7 B 25 35 45 55 70 90 100
) Cs D 2 2 2 2 2 3 3
4I_I_)
{ ,[ O DC 60 80 100 115 155 188 215
E H (g a LC 22 26 31 31 39 50 54
E — E 4 D L1 36 39 45 50 60 70 80
< ? I m Lo 68 82 100 115 143 175 200
D cD Ls 36 39 45 50 60 70 80
L2
| Lt L3 (1N'S) 8 12 12 12 36 59 72
m
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Zabezpieczenie watu drgzonego

Na zyczenie mozemy dostarczy¢ zabez-
pieczenie watu drgzonego (za wyjatkiem
wielkosci 56 i 63). Jest to uszczelnienie,
ktore zapobiega jakimkolwiek kontaktom
pomiedzy watem drgzonym i ciatami
obcymi lub cieczami, pojawiajgcymi sie w
srodowisku pracy reduktora. Wymiary
catkowite przedstawione sg w ponizszej
tabeli.

Hollow shaft protection kit

On request we can supply a hollow shaft
protection kit. The kit features a gasket
which prevents any contact between hol-
low shaft and foreign bodies or fluids ex-
isting in the working environment.

Over-all dimensions are reported in the
following table.

3awuTa nonoro Bana

Mo xenaHuntio KnueHta MoxeM NocTaBuUTb
3awmTy nonoro Bana (kpome Tunopas-
MepoB 56 wu 63). 370 ynnoTHeHue,
KOTOpoe  MnpoTMBOAENCTBYeT  NoObiM
KOHTakTaM Mororo Bana C afieMeHTaMu
WM XKMOKOCTSIMU, KOTOpblE NOSIBASIIOTCS B
paboueli cpege pepykrtopa. Obwme pas-
Mepbl yKa3aHbl B Tabnue psaoMm.

Cc
V4
71A 90A 112A | 140A | 180A | 180B | 225A
80B 100B | 125B | 160B | 180C | 200B
80C 100C | 125C | 160C 200C
) _ Cc 79.5 87 105 1205 | 1415 | 1675 | 1915
Kotnierz wyjsciowy Output flange BbixogHown dnaHey
Z...
90A 112A 140A 180A 1808
71A 80B 100B 125B 160B 180C
80C 100C 125C 160C
F 160 200 250 300 350 400
Ggs | 110 130 180 230 250 300
R 130 165 215 265 300 350
P 87 100 125 150 180 215
u 4 45 5 5 6 6
v 12 12 14 16 18 20
z 10 12 16 20 25 30
kg 2 3.2 5 8 12.5 24
Ramie reakcyjne Torque arm Mneyo peakuun
5] [T s il
- < L&&MJ <
o e
: A
B @ lle . B o e
z z
71A 90A 112A 140A 180A 225A 80B 100B 125B 160B 180B 200B
80C 100C 125C 160C 180C 200C
A 123 140 172 205 260 325 A 130 160 190 240 280 300
B 84 116 144 189 247.5 319 B 170 214 276 354.5 367 456.5
(] 25 25 30 30 35 45 c 25 30 30 35 45 45
D 20 20 25 25 35 40 D 20 25 25 35 40 40




Sprzegto jednokierunkowe (backstop)

Reduktory walcowe charakteryzuja sie
catkiem wysoka sprawnoscig statyczng (i
dynamiczng). Z tego powodu samorzutna
nierewersyjnos¢ statyczna nie moze by¢
zagwarantowana. Nierewersyjnos¢ statycz-
na nieruchomego reduktora pojawia sie,
kiedy przytozenie obcigzenia na wale
wyjsciowym nie powoduje obrotu osi wej-
Sciowej. W celu zagwarantowania niere-
wersyjnosci, konieczne jest zamontowanie
sprzegta jednokierunkowego (backstop),
ktore jest dostepne na zyczenie tylko dla
reduktoréw z 2 lub 3 stopniami redukcji

(Z..Biz..C).
Sprzegto  jednokierunkowe  (backstop)
umozliwia rotacje watu  wyjsciowego

wyfacznie w zgdanym kierunku, ktéry na-
lezy okresli¢ przy zamawianiu reduktora.

) -

AW cw

Typowym przykiadem zastosowania, ktéry
wymaga sprzegta jednokierunkowego jest
naped za pomocg reduktora przenosnika
taSmowego pracujgcego w nachyleniu, na
ktérym fadunek transportowany jest pod
gore. W przypadku zatrzymania urzadzenia,
jezeli nie ma zadnych zabezpieczen, prze-
nosnik wskutek ciezaru tadunku bedzie
miat tendencje do odwrdcenia kierunku ru-
chu (ruch powrotny) i transportowania wie-
zionego materiatu z powrotem do punktu
zatadunku.  Sprzegto  jednokierunkowe
(backstop) zamontowane na reduktorze za-
pobiegnie ruchowi powrotnemu przenosni-
ka.

w reduktorach ze sprzegtem
jednokierunkowym (backstop) zalecamy
stosowanie oleju syntetycznego o klasie
lepkosci ISO150.

Nastepna tabela (tabela 3) podaje wartos-
ci maksymalnych momentéw znamio-
nowych (T,,max) na wyjsciu reduktora,
gwarantowane przez sprzegto jednokie-
runkowe (backstop), dla danego przetoze-
nia i wielkosci reduktora. Jezeli na wyjsciu
reduktora wystepuje moment wyzszy, nie-
rewersyjnos¢ urzadzenia nie moze byc¢
zagwarantowana.

Podanych w tabeli wartosci momentéw
nie mozna odnosi¢ do wartosci podanych
w tabelach charakterystyki reduktoréw.
Prosimy zwréci¢ uwage, ze gwarantowa-
ne (na wyjsciu) wartosci momentow dla
sprzegiet jednokierunkowych (backstop)
sg nizsze, niz maksymalne wartosci mo-
mentdéw  napedowych  przenoszonych
przez reduktor, przy wspotczynniku serwi-
sowym Fs=1.

Backstop device

Parallel shaft gearboxes feature quite high
values of static (and dynamic) efficiency:
for this reason spontaneous static irrever-
sibility is not guaranteed. Static irreversibi-
lity, with motionless gearbox, occurs when
the application of a load on the output
shaft does not cause rotation of the input
axis. In order to guarantee motion irrever-
sibility, with motionless gearbox, it is ne-
cessary to fit a backstop device, which is
available on request only for gearbox with
2 or 3 reduction stages (Z..B and Z...C).
The backstop device enables rotation of
the output shaft only in the required direc-
tion, which is to be specified when orde-
ring.

CW obroty zgodnie z ruchem
wskazéwek zegara
Clockwise rotation
BpaLleHne No YacoBOW CTperke

AW

obroty przeciwnie do ruchu
wskazoéwek zegara
Anti-clockwise rotation
BpaLleHne NpoTMB YacoBOM

A typical example of application which
requires a backstop device is when the
gearbox is used for moving a sloping con-
veyor belt with the load moving upwards.
In case the plant stops working, if there
are no safety devices, because of the load
weight the conveyor would tend to invert
the motion direction (backward motion),
thus bringing the transported material
back to starting point. The backstop de-
vice on the gearbox prevents backward
motion by keeping the conveyor motion-
less.

In gearboxes with backstop device we
recommend synthetic lubricant, vis-
cosity class 1ISO150.

The following table (tab.3) shows the max.
rated torques (Tyymax) at gearbox output
guaranteed by the backstop device, for
each ratio and each gearbox size. If a hi-
gher torque is applied at gearbox output,
motion irreversibility is no longer guarante-
ed.

These torque values are not to be con-
fused with the values reported in the gear-
box specifications tables.

Please note that the torque values guar-
anteed (at output) by the backstop device
are lower than the max. driving torque val-
ues transmissible by the gearbox, with
service factor Fs = 1.

HepeBepcuBHas mydTa (backstop)

LunuHapryeckme  pedykTopbl  Xapakrtepu-
3YIOTCS BbICOKOM CTaTudeckon adpekTms-
HOCTbIO (M AuHamuueckor). [Moatomy ca-
MOMPOM3BONbHAasa CTaTnyeckasi Hepesep-
CMBHOCTb He MOXeT OblTb rapaHTVpoBaH-
Hol. CrtaTundeckass HepeBEepPCUBHOCTb He-
NOABWXXHOTO pedyKTopa MosIBNSETCs, ecrnu
NPUNOXeHNe Harpyskn Ha BbIXOOHOM Barne
He BbI3bIBaeT BpaLleHns BxogHom ocu. Ans
obecneyeHnss HepeBepCUBHOCTK, Heob-
XOOVIMbIM SIBNSIETCA MOHTaX HepeBepCcuB-
Holi mydpThl (backstop), koTopasi gocTynHa
Mo >KeNaHui KIneHTa, eAVMHCTBEHHO Ans
penykTopoB € 2 1 3 CTyneHAMM peayKuum
(Z.Bnz.C).

HepeBepcuBHasa mydTa (backstop) gaet
BO3MOXHOCTb 06OpoTa BbIXOAHOrO Bana
ncknoyMTensHo B Tpebyemom  Han-
paBneHun, KOTopoe Hago ONpeaennuTbL Npu

3aKase peaykropa.

CW AW

TunoBbIM MPYMEPOM  MCTIONb30BaHUs,  Arns
KOTOpOro TpebyeTcs HepesepcuBHas MydTa
SBMSIETCS MPYBOL, C MOMOLLBIO  pedyKTopa
TNIEHTOYHOTO KOHBeWepa, KOTopbln pabotaert
Nnog HaKMoOHOM, W Ha  KOTOPOM  Ipy3
TpaHcropTupyeTca BBepx. B cryyae ocra-
HOBKM YCTPOWCTBA, €CMM HET HUKaKOWM 3aLup-
Thl, HA KOHBeViepe, 13-3a Beca rpy3a nosiBUTCA
TeHOeHUMs peBepcn  BpalleHus  (pesep-
CUBHOE [BWKEHWE) U TPaHCMOPTUPOBKM py3a
B MecTO 3arpy3ku. HepesepcuBHast mydra
(backstop) cmoHTMpoBaHHas Ha pegykTope
NPOTVBOAEVCTBYET PEBEPCUMBHOMY [BVPKEHIO
KOHBeMepa.

B peaykropax ¢ HepeBepcUBHON Mydp-
Ton (backstop) pekomeHpgyeTcs npu-
MeHeHMe CUHTeTM4Yeckoro macna c
knaccom BsAiskocTtu 1ISO150.

Cnegytowan Tabnuya (tabnuua 3) ykasbl-
BaeT 3Ha4YeHWs1 MakCuUmasnbHbIX HOMMU-
HanbHbIX MOMeHTOB (T,,max) Ha BbIXxoAe

peaykTopa, rapaHTUpOBaHHblE HepeBep-
CUBHOW MydpTOMN (backstop), ana
onpefenieHHoro  nepefaTtoyHoro  OTHO-

WeHns U Tunopasmepa pegykropa. Ecnu
Ha BbIxoA4e peaykTopa nosiensietcs 6onee
BbICOKMA  MOMEHT,  HEepeBEpPCUMBHOCTb
yCTpOiCTBa He ByaeT rapaHTUpoBaHa.

YkazaHHble B Tabnvue 3Ha4YeHns MOMEH-
TOB Hesb3A CpaBHMBaTb CO 3HAYEHUAMMU,
yKasaHHbIMY B Tabnuuax xapakTepucTukm

penyKTopoB.
Mpocum obpaTuTb BHMMaHWe, YTO rapaH-
TUPOBaHHble (Ha BbIXOAE) 3HAYeHUd

MOMEHTOB AJIi HEPEBEPCUBHbIX MydT
(backstop) Hwke, yYem MakcumarnbHble
3HaYeHus1 TAroBbIX MOMEHTOB, nepefa-
BaeMblX PeayKTOpoM, Mpu CEPBUCHOM
koadpdpuruneHTe Fs=1.
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MAKSYMALNE WARTO$ClI MOMENTU WYJSCIOWEGO GWARANTOWANEGO PRZEZ SPRZEG1O JEDNOKIERUNKOWE (BACKSTOP)
MAX. OUTPUT TORQUE GUARANTEED BY THE BACKSTOP DEVICE .
MAKCUMAJIbHOE 3HAYEHUE BbIXOOHOITO MOMEHTA, TAPAHTUPOBAHHOIO HEPEBEPCBHOU MY®TOWU (BACKSTOP)

Tabela 3/ Tab. 3/ Tabnuuya 3

Tam max
[ Nm]
8 10 12.5 16 20 25 315 40 50 63
Z80B — 544 692 830 1086 1301 1656 1985 2566 3319
Z100B — 850 1082 1297 1697 2033 2588 3101 4010 5186
Z125B — 1870 2380 2853 3733 4473 5693 6822 8822 11409
Z160B — 3944 5019 6017 7873 9435 12006 14388 18606 24062
Z180B 6093 7808 9433 11705 15594 18828 23357 31608 — —
Z200B 6266 7522 9245 12509 15022 18452 22597 — — —
Tam max
[Nm]
40 50 63 80 100 125 160 200 250
Z80C — 1400 1678 2135 2814 3371 4291 5550 6650
Z100C — 2770 3318 4223 5529 6625 8432 10905 13066
Z125C — 4328 5185 6599 8639 10352 13175 17038 20416
Z160C — 9521 11407 14518 19006 22774 28985 37484 44915
Z180C — 9689 11702 14518 18134 22497 28985 36201 44915
Z200C 16399 19693 24186 29615 39316 48283 59125 — —

Gwarantowane wartosci momentow / Torque values guaranteed / apaHTMpOBaHHbIE 3HAa4YEHNS MOMEHTOB

Sprawdzenie doboru sprzegta
jednokierunkowego (backstop)

Po dokonaniu wyboru sprzegta jednokie-
runkowego (backstop) (patrz str.4), ko-
nieczne jest sprawdzenie, czy
maksymalny moment wyjsciowy T, max
gwarantowany przez sprzegto jednokie-
runkowe (backstop), wobec
rzeczywistych warunkéw pracy reduktora,
jest wystarczajacy do zapewnienia dobre-
go funkcjonowania aplikaciji.

Nalezy sprawdzi¢, czy spetniona jest
nastepujaca zaleznosc¢:

Gdzie:

T,uom (NM): moment, ktéry musi by¢ zag-
warantowany na wyjsciu reduktora po
zatrzymaniu napedu, aby zapewni¢
nierewersyjnos¢. T,,.,, zalezy od wias-
ciwosci aplikacji i nalezy szacowac
go za kazdym razem.

fc: wspotczynnik obcigzenia
fc=1 dla standardowego obcigzenia
fc=1.3 w przypadku obcigzenia

umiarkowanie ciezkiego
fc=1.8 przypadku pracy z cigzkim
obcigzeniem udarowym

UWAGA:

standardowe obcigzenie oznacza, ze
sprzegto jednokierunkowe utrzymuje
maszyne nieruchomo podczas ocze-
kiwania na wznowienie pracy reduk-
tora. W przeciwnym razie, jezeli
sprzegto jest zwolnione (dlatego, ze
reduktor jest zatrzymany), a obcigze-
nie na wyjsciu zwieksza sie, mogq
pojawi¢ sie umiarkowane lub ciezkie
udary.

Check out of the backstop device

After having selected the gearbox (see
page 4) it is necessary to check whether
the max. output torque T,ymax guarante-
ed by the backstop device, in view of the
actual operating conditions, is sufficient to
ensure the good functioning of the applica-
tion.

The following equation has to be checked
out:

T,ymax =T, - fc-fa - ft

Where:

Tovom [Nm]: is the torque that must be
guaranteed at gearbox output when
motion transmission is stopped, in or-
der that motion irreversibility is ensu-
red. Towom depends on application
features and should be assessed
each time.

fc: load factor
fc =1 in case of standard operation
fc=1.3 in case of operation with mode-

rate shocks
fc=1.8 in case of operation with heavy
shocks.

REMARK:

standard operation means that the
backstop device keeps the machine
still, whilst awaiting the restart of
gearbox operation. On the contrary, in
case the backstop device is enabled
(therefore the gearbox is motionless)
and the output load gets heavier, mo-
derate or heavy shocks might occur.

MpoBepka noa6opa
HepeBepcuBHon mydTbl (backstop)
Mocne nogbopa HepeBepcuBHOW MydThl
(backstop) (cm. cTp.4), Heobxogumo
NpoBeEpUTb, ABMSETCA NN [OCTATOYHbIM
ans obecneyeHus npasuiibHOM paboThbl
annaMKkaumMm MakCUMarnbHbIA  BbIXO4HON
MOMeHT T,,max rapaHTUpOBaHHbIV Hepe-
BepcuMBHOM  MydpTton  (backstop), B
OTHOLUEHWN K AeNCTBUTENMbHBIM YCIOBUAM
paboTbl peaykTopa.
CnegyeT npoBepwTb,
criegyoLine ycrnoBus:

M

BbIMOJIHEHbI 1A

[pne:

Tonom [NmM]: MOMEHT, OOrmKeH rapaHTupo-
BaH Ha BbIxo4e peaykTopa nocne
OCTaHOBKM npwuBoga, u4Tobbl obec-
NneYnTb HePEBEPCUBHOCTb, Tonom 3aBU-
CUT OT NapaMeTpoB annvkauum n ero
cnegyeT onpeaensaTb Kaxablin pas.

fc: koadhdULMEHT Harpyskm
fc=1 pnga ctaHgapTHOW Harpysku
fc=1.3 ana cpegHeTsPKENON Harpy3ku
fc=1.8 gna paboTbl C TsHkenom
yAapHOWN HarpysKow

BHUMAHMUE:

cTaHgapTHas Harpyska o6o3Hauvaer,
YTO HepeBepcuBHas MydTa AEPXUT
YCTPOWCTBO B HEMOABWKHOM  COC-
TOSIHAM BO BPEMSI OXMAAHUSI Ha Ha-
yano paboTbl pegyktopa. B npotus-
HOM cnydae, ecnu mydTta csobogHa
(moTomy, 4TO penykTop He paboTaerT),
a Harpyska Ha BblXxoAe MoBbILLAETCs,
MOryT MOSIBUTbCS  CpedHue  Wuiu
TshKenble yaapsbl.
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fa:

wspotczynnik aplikacji, jak pokazano
W ponizszej tabeli (tabela 4), zalezny
od liczby zadziatan sprzegta jednokie
runkowego (backstop)na godzine i

fa: application factor, as shown in the fol-
lowing table (tab. 4), depending on
the number of backstop device
insertions per hour and the number of

fa: koadpdunumeHT annnukauum, Kak 9To
npencrasneHo B Tabnuue psagom (Tab-
nua  4), 3aBMCUT OT KONu4ecTBa

BK/IOYEHWIA B 4Yac HepeBEpPCUBHOM

liczby godzin pracy reduktora na gearbox operating hours per day. Myl (backstop) wn  konmyecTBa
dzien. YacoB paboTbl B AeHb.
ZADZIAIAN /H - INSERTIONS / KONIMMECTBO BKNIOYEHUN B YAC
Tabela 4/ h/d - h/d - v/g 4 8 16 32 63
Tab. 4 8 1 1.1 1.2 1.3 14
Tabnuua 4 16 1.3 1.3 1.4 1.5 1.6 1.7
24 1.5 1.5 1.6 1.7 1.8 1.9

ft: wspotczynnik temperaturowy, jak po-
kazano w ponizszej tabeli (tabela 5)

ft. temperature factor, as shown in the
following table (tab. 5) depending on

ft: KoadphMUMEHT TemnepaTypbl, Kak 3TO
npencraeneHo B Tabnuue psgom (Tab-

zalezny od temperatury otoczenia ambient temperature during gearbox niua 5)  3aBUCUT OT TemnepaTypbl
podczas pracy reduktora. operation. OKpY)KatoLLen cpedbl BO Bpems paboThbl
penykTopa.
TTagelg 5/ Tamb (°C) -20° -10° 0° 10° 20° 30° 40° 50°
an.

Ta6nmua 5 ft 1.2 1.15 1.1 1.05 1 1.03 1.05 1.10
Jezeli wynik obliczen nie spetnia row- If the result of the calculation does not Ecnu pe3ynbTar pac4yeTtoB He
nania (1) ze str.47, albo nalezy zmodyfi- correspond to the equation (1) at page cooTBeTcTBYeT TpeboBaHuAM YypaBs-

kowaé dobdr przetozenia, albo musi byc¢
dobrana wieksza wielkos¢ reduktora.

47, either the ratio has to be modified or a
bigger size of gearbox has to be selected.

HeHua (1) co cTp.47, cneayeT Mmoandul-
mpoBaTb WM nopg6op nepegaTovHOro
OTHOLEHNs, unu cnepyeTt nogobpatb
Gonee BbICOKWI pasmep pedykTopa.

(o)

@] ||
Bliell
DR
Er

AR BR CR DR ER

Z 80C 59 57 63.5 52 60
Z 80B 67 56 63.5 45 60
Z100C 72 61 75 45 60
Z100B 71.5 63.5 75 55 80
Z 125C 86.5 78.5 87.5 55 80
- Z125B 86.5 81 87.5 60 90
Z160C 96.5 91 107.5 60 90
Z 180B 127 114 127.5 80 100
Z180C 108 108 127.5 60 90
Z160B 106.5 95 107.5 70 100
Z 200C 126.5 115 145 70 100
Z 200B 125 116 145 90 130

Wymiary w wersji ze sprzegtem jednokierunkowym (backstop) / Dimensions of the version with backstop device /| Pa3wepbl B BapuaHTe C

HepeBepcuBHOW MydTol (backstop)(1')

39 Luz katowy

Po zablokowaniu watu wejsciowego, moz-
na zmierzy¢ luz katowy na wale
wyjsciowym, krecac nim w obu kierun-
kach z momentem koniecznym do spowo-
dowania kontaktu pomiedzy zebami kot.
Przytozony moment powinien by¢ co naj-
mniej o wartosci 2% maksymalnego mo-
mentu gwarantowanego dla reduktora.
T,.)-

\(NZM)ponizszej tabeli podano przyblizone
wartosci luzu katowego (w minutach
katowych).

3.9  Angular backlash

After having blocked the input shaft, the
angular backlash can be measured on the
output shaft by rotating it in both directions
and applying the torque which is strictly
necessary to create a contact between the
teeth of the gears. The applied torque
should be at most 2% of the max. torque
guaranteed by the gearbox.

The following table reports the approxima-
te values of the angular backlash (in minu-
tes of arc).

3.9 YrnoBow 3asop

[Mocne GnoKMpoOBKM  BXOAHOTO  Bana,
MOXHO M3MEepuUTb YrIOBOM 3a30p Ha
BbIXOAHOM Bare, Bpaliasi ero B AByX Han-
paBMneHnsix C MOMEHTOM HeobXoAUMbIM
Ans KoHTakta 3ybbeB konec. MomeHT

OOMKEeH uMeTb He MeHee 2% Makcu-
ManbHOr0 MOMEHTa, rapaHTUPOBaHHOIO
Ans peaykropa (T,,).

B Tabnuue psgom  ykasaHwbl  npubnu-

3uUTenbHbIE 3HAYEHUS YIIIOBOro 3a3opa (B
YINOBbIX MUHYTaX).

Luz katowy / Angular backlash | Yrnoso# 3a3op

10-16

| zB | 1620 |

Z.C

| 2025
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3.10 Smarowanie

Reduktory walcowe wymagajg zalania
olejem i wyposazone sg w kroki wlewu i
spustowe oraz olejowskazy. Przy zama-
wianiu nalezy zawsze specyfikowac
pozycje montazowg reduktora.

POMPA OLEJOWA.

Na zyczenie, wielkosci 125, 140, 160,
180, 200 i 225 w pozycji montazowej VA
mogg by¢é wyposazone w pompe do
wymuszonego  smarowania  gornych
fozysk.

Pozycje montazowe i ilos¢ oleju (w li-
trach)

W pozycji montazowej V1 -V3 odpo-
wietrznik jest jednoczesnie olejowskazem.

lloci oleju podane w tabelach sg wartos$-
ciami przyblizonymi, zgodnie ze wskaza-
nymi pozycjami pracy, odpowiadajgcymi
warunkom pracy przy temperaturze oto-
czenia i przy obrotach wejsciowych 1400
min”. Jezeli' warunki uzytkowania sg inne,
prosimy skontaktowa¢ sie z serwisem
technicznym.

3.10 Lubrication

Parallel shaft gearboxes require oil lubri-
cation and are equipped with filler, level
and drain plugs. The mounting position
should always be specified when ordering
the gearbox.

OIL PUMP.
A pump for forced lubrication of the upper
bearings is supplied on request for sizes 125,
140, 160, 180, 200 and 225 in the VA moun-
ting position.

Mounting positions and lubricant quan-
tity (litres)

In mounting position V1-V3 the breather is
fitted with dipstick.

The oil quantities stated in the tables are
approximate values and refer to the indi-
cated working positions, considering ope-
rating conditions at ambient temperature
and an input speed of 1400 min™. Should
the operating conditions be different, plea-
Se contact the technical service.

3.10 Cwmaska

UunuHapuyeckne  peayKTopbl

cnepyet
3apaanTb macnom. OHWM OCHaleHbl Ha-
NIMBHOW, CNMBHOM NpPOGKOM M Macroyka-
3aTenem. B 3asBke Bcerga Hago ykasaTb
MOHTa)HYH MO3ULMI0 peayKTopa.

MACHAHbIW HACOC.

Mo >enmaHuio KnWeHTa, TunopasmMepsbl
125, 140, 160, 180, 200 1 225 B MOHTax-
Hol no3uumm VA moryT ObiTb OCHaLLEHbI
HAcoOCOM [OMfisl  BbIHY)XAEHHOW  CMas3Ku
BEPXHUX NOALUMMHUKOB.

BapuaHT cb0pku u KonuyecTtso macna
(B nuTpax)

B moHTaxHon nosvumm V1 —-V3 Bo3ay-
XOOTBOAYMK SIBNSIETCH OOHOBPE- MEHHO
macroykasatenem.

KonnuectBo macna, ykasaHHoe B Tabnu-
Lyax — 9TO NpuUBMMXEHHble 3HauYeHVs, B
COOTBETCTBUM C YKa3aHHLIMU NO3ULMAMM
paboTbl, COOTBETCTBYIOLMMM YCHOBUAM
paboThl MpU TemnepaType OKpyaroLeli
cpedbl M MPU CKOPOCTWM BpaLleHWst Ha
Bxoge 1400 min™.

Ecrv  ycrioBus akchnyatauum - apyrve  —
MPOCUM CBSI3aTLCS C TEXHUYECKIM CEPBUCOM.

4 B3 V1 V3 VA VB

71A 0.6 0.75 0.75 0.6 0.7
80B - 80C 1.1 1.5 1.5 1.5 1.5
90A 1.2 1.5 1.5 1.2 1.3
100B - 100C 2.0 2.6 2.6 2.8 2.8
112A 2.0 2.6 2.6 2.0 2.2
125B - 125C 3.8 4.8 4.8 5.0 5.0
140A 3.7 4.8 4.8 3.7 4.0
160B - 160C 7.0 9.2 9.2 10 10.0
180A 71 9.2 9.2 71 7.8
180B - 180C 9.5 14.0 13.0 15.5 16.0
200B -200C 13.5 19.0 19.0 19.5 19.5
225A 13.5 17.5 17.5 135 14.8

Pozycje skrzynki zaciskowej

Terminal board position

PasmelleHne 3aXKMMHOM KOPOGKM
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3.1

Obcigzenia promieniowe i
osiowe (N)

Napedy, w ktérych zastosowano kota tan-
cuchowe lub kota pasowe, generujg sity
promieniowe (F.) na watach reduktora.
Wielko$¢ tych sit moze by¢ wyliczona
przy uzyciu nastepujgcego wzoru:

Gdzie:

T = moment [Nm]

d = $rednica kofa tancuchowego lub pa-
sowego [mm]

K. =2000 dla kota tancuchowego
= 2500 dla kota pasowego
= 3000 dla kota pasowego klinowego

(V-belt)

Wartosci obcigzen  promieniowych i
osiowych generowane przez aplikacje
muszg zawsze by¢ nizsze lub rowne war-
tosciom dopuszczalnym podanym w ta-
belach.

Jezeli obcigzenie promieniowe nie dziata
na wat w punkcie réwnym potowie jego
dtugosci, ale w innym punkcie, warto$¢
dopuszczalnych obcigzen musi by¢ obli-
cona przy zastosowaniu wzoru na Fr,
wartosci a, b i Fr,, sa podane w tabelach
obcigzen promieniowych.

Przy stosowaniu watéw dwustronnych,
obcigzenie, ktére mozna przytozy¢é na
kazdy koniec wynosi 2/3 warto$ci poda-
nej w tabeli, pod warunkiem, ze obcigze-
nia te sa o tym samym natezeniu i
kierunku oraz dziatajg w te samg strone.
W innym przypadku prosimy kontaktowac
sie z naszym departamentem tech-
nicznym.

3.11 Radial and axial loads (N)
Transmissions implemented by means of
chain pinions, wheels or pulleys generate
radial forces (Fgr) on the gear unit shafts.
The entity of these forces may be calcu-
lated using the following formula:

_Ke T
Fo=—g NI

where :
T =torque [Nm]
d = pinion or pulley diameter [mm]
Kr = 2000 for chain pinion
=2500 for wheels
=3000 for V-belt pulleys

The value of the radial and axial loads ge-
nerated by the application must always be
lower than or equal to the admissible valu-
es reported in the tables.

FR < Fri2

Should the radial load affect the output
shaft not at the half-way point of its projec-
tion but at a different point, the value of
the admissible load has to be calculated
using the Fry,., formula: a, b and Fr;., va-
lues are reported in the radial load tables.
With regard to double-projecting shafts,
the load applicable at each end is 2/3 of
the value given in the table, on condition
that the applied loads feature same inten-
sity and direction and that they act in the
same direction. Otherwise please contact
the technical department.

3.11 PapguanbHble 1 akcuanbHble
Harpy3ku (N)

MpvBOABI, B KOTOPbIX MPUMEHEHBI LieMnHble
Koneca Wy pemeHHble LWK1Bbl 06pasyoT
paguaneHbele cunbl (F.) Ha Banax pepyk-
Topa. 3HayeHne 3TUX CUI MOXHO paccyu-
TaTb No hopmyne:

Ipe:
T = MomeHT [Nm]
d = gnameTp UenHoro koneca unm
peMeHHOro Lwkmea [mm]
K, = 2000 gnsa yenHoro Koneca
= 2500 ana peMeHHOoro LUK1Ba
= 3000 Ang KNMHOPEMEHHOTO LUKMBa
(V-belt)

3HauyeHVs1 paguarnbHblX W akcuarnbHbIX
Harpysok, obGpasyembix annnukauuen
BCerga [AOMKHbl OblTb HMDKE WNU paBHble
JOMYCTUMbIM  3HAYEHUSIM, YyKas3aHHbIM B
Tabnuuax.

Ecnu pagnanbHas cuna He gencTByeT Ha
Ban B [MyHKTE, KOTOpbIA Haxooutcsi B
NMOMOBMHE €ro ANWHbI, HO B ApYyrom
NyHKTE, 3HA4YeHMs1 AOMYCTUMbIX Harpysok
OOMKHbl ObITb paccyMTaHbl C  WUCMOSb-
30BaHnem dpopmynbl ans Fr,,: 3HaveHns
a, b un Fr, ykasanol B Tabnuuyax
paavanbHbIX Harpy3ok.

B cnyvyae npumeHeHUs [OBYXCTOPOHHUX
BarnoB, Harpyska, KOTOpYl MOXHO YycTa-
HOBMWTb Ha KaXXOOM KOHLe cocTaBngeTt 2/3
3Ha4yeHusl, ykasaHHoro B Tabnuue, npu
YCINOBWMW, YTO Harpy3ku C OAHOW WHTEH-
CMBHOCTbBIO U HanpasreHneM.

B gpyrux cnyvasx npocuMMm CBA3aTbCs C
HaLLIMM TEXHUYECKUM OTAENOM.
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Tabela 6/Tab. 6/Tabnvya 6

Z71A Z 90A Z112A Z 140A Z 180A Z 225A
WAL WEJSCIOWY/ INPUT SHAFT / BXOAHOM BAT (n1 = 1400 min™")
in Fri Fa4 Fri Faq Fri Fa4 Fri Fa4 Fri Faq Fri Fa4
wszystkie fallll - 400 80 630 125 1000 200 1600 320 2500 500 4000 800
WAL WYJSCIOWY /| OUTPUT SHAFT | BbIXOQHOW BAN
a=114.5 b=84.5 a=127.5 b=95.5 a=161.5 b=113.5 a=192 b=132 a=236.5 b=162 a=326 b=221
in Fr2 Faz Fr2 Faz Fr2 Faz Fr2 Faz Fr2 Faz Fr2 Faz
4 2550 510 4000 800 6450 1290 10150 | 2030 — — — —
5 2700 540 4250 850 6800 1360 10700 | 2140 17250 | 3450 | 34500 | 6900
Z 80B Z100B Z125B | Z160B | Z180B Z 200B
WAL WEJSCIOWY / INPUT SHAFT | BXOOHOW BAT (n1 = 1400 min™")
in Frq Faq Frq Faq Fri Faq Frq Faq Fri Fa4 Fri Faq
wszystiie fallll 400 80 630 125 1000 200 1600 320 2000 500 2500 500
WAL WYJSCIOWY /| OUTPUT SHAFT | BbIXOAHOW BAN (n+ = 1400 min™")
a=127.5 b=95.5 a=161.5 b=113.5 a=192 b=132 a=236.5 b=162 a=276 b= 191 a=326 b=221
in Fr2 Faz R Faz Frz Faz Fr2 Faz R Faz Fr2 Faz
8 26800 | 5360 | 38000 | 7600
10 4750 950 7500 1500 11800 | 2360 19000 | 3800 | 28800 | 5760 | 40000 | 8000
12.5 5000 1000 8000 1600 12500 | 2500 | 20000 | 4000 | 30400 | 6080 | 42400 | 8480
16 5300 1060 8500 1700 13200 | 2640 | 21200 | 4240 | 32200 | 6440 | 44800 | 8960
20 5600 1120 9000 1800 14000 | 2800 | 22400 | 4480 | 34000 | 6800 | 47200 | 9440
25 6000 1200 9500 1900 15000 | 3000 | 23600 | 4720 | 35800 | 7160 | 50000 | 10000
315 6300 1260 10000 | 2000 16000 | 3200 | 25000 | 5000 | 37600 | 7520 | 53000 | 10600
40 6700 1340 10600 | 2120 17000 | 3400 | 26500 | 5300 | 39400 | 7880
50 7100 1420 11200 | 2240 18000 | 3600 | 28000 | 5600
63 7500 1500 11800 | 2360 19000 | 3800 | 30000 | 6000
Z 80C Z100C Z125C Z160C ‘ Z180C Z 200C
WAL WEJSCIOWY / INPUT SHAFT | BXOOHOW BAN (n1 = 1400 min™")
in Fri Fa4 Fri Faq Fri Fa4 Fri Fa4 Fri Faq Frq Fa4
wszystkie /alll] - 345 60 400 80 630 125 1000 400 1250 250 1600 320
WAL WYJSCIOWY / OUTPUT SHAFT | BbIXOAHOM BAT (n1 = 1400 min™")
a=127.5 b=95.5 a=161.5 b=113.5 a=192 b=132 a=236.5 b=162 a=276 b=191 a=326 b=221
in Fr2 Faz Fr2 Faz Fr2 Faz Fr2 Faz Fr2 Faz Fr2 Faz
wszystiie allll 7500 1500 11800 2360 19000 3800 30000 | 6000 | 43000 8600 53000 | 10600

Przyjeto, ze obcigzenia promieniowe wyszcze-
golnione w zestawieniu, sg przytozone w punk-
ie potozonym w potowie dtugosci watu i od-
noszg sie do reduktora pracujgcego ze
wspotczynnikiem serwisowym Fs=1.

The radial loads reported in the tables are
considered to be applied at the half-way point
of the shaft projection and refer to gear units
operating with service factor 1.

Bbino npuHATO, 4TO pagmanbHble Harpysku,
yKasaHHble B CNWCKe [OEeNCTBYIOT B MOMNOBUHE
ANMUHBI Bana v OTHOCATCH K peaykTopy, pabo-
Tawwemy ¢ KoadpduUMEHTOM 3Kcnnyatauum
Fs=1.



