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Параметр  

(код на 

дисплее) 
Название Комментарий 

Завод 
значе-
ние 

 INP1 Настройка  
основного входа Настройка диапазона, см. таблицу значений входа K2 

 ANL1 Основной вход 
установка нуля, аналог. 

Используется для калибровки (коды основного входа ANI – 
AN5) 

Диапазон настройки: LSPL-USPL 
0 

 ANH1 
Основной вход  

установка диапазона 
(аналог.) 

Аналогично ANL1 5000 

 DP Десятичная точка Настройка позиции десятичной точки 000.0 

 LSPL Нижний предел 
уставки Настройка нижнего предела для INP1 0.0 

 USPL Верхний предел 
уставки Настройка верхнего предела для INP1 400.0 

 ANL2 Второй вход 
установка нуля, аналог. 

Используется для калибровки (коды второго входа ANI – AN5) 
Диапазон настройки: LSPL-USPL 0 

 ANH2 
Второй вход 

установка диапазона 
(аналог.) 

Аналогично ANL2 5000 

 ALD1 Режим сигнализации 
AL1 Диапазон настройки: 00–19 11 

 ALT1 Настройка времени 
сигнала 1 

Используется в программе 
Диапазон: 00–99.59 мин 0 = прерывистый сигнал  

99.59 = постоянный сигнал, другое = время задержки 
99.59 

 ALD2 Режим сигнализации 
AL2 Диапазон настройки: 00–19 0 

 ALT2 Настройка времени 
сигнала 2 

Используется в программе 
Диапазон: 00–99.59 мин 0 = прерывистый сигнал  

99.59 = постоянный сигнал, другое = время задержки 
99.59 

 ALD3 Режим сигнализации 
AL3 Диапазон настройки: 00–19 0 

 ALT3 Настройка времени 
сигнала 3 

Используется в программе 
Диапазон: 00–99.59 мин 0 = прерывистый сигнал  

99.59 = постоянный сигнал, другое = время задержки 
99.59 

 HYSA Гистерезис 
сигнализации Диапазон настройки: 00–1000 0.0 

 CLO1 Выход 1 
установка нуля 

Калибровка нижнего значения выхода 1  
Диапазон настройки: LSPL-USPL (только текущий выход) 186 

 CHO1 Выход 1 
установка диапазона 

Калибровка верхнего значения выхода 1 
Диапазон настройки: 0–9999 (только текущий выход) 3200 

 CLO2 Выход 2 
установка нуля 

Калибровка нижнего значения выхода 2 
Диапазон настройки: LSPL-USPL (только текущий выход) 186 

 CHO2 Выход 2 
установка диапазона 

Калибровка верхнего значения выхода 2 
Диапазон настройки: 0–9999 (только текущий выход) 3200 

 CLO3 Передатчик 
установка нуля 

Калибровка нижнего значения передатчика 
Диапазон настройки: LSPL-USPL (только текущий выход) 0 

 CHO3 Передатчик  
установка диапазона 

Калибровка верхнего значения трансмиттера 
Диапазон настройки: 0–9999 (только текущий выход) 5000 

 RUCY Таймер двигателя 
Полное время работы пропорционального двигателя  

(без потенциометра) 
Диапазон настройки: 0–150 с 
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 WAIT 
Время ожидания в 

программе 
Непрерывная работа 

0 = без ожидания 
другое = время ожидания 0.0 

 SETA Функция настройки 

,1 SET A.1: Реверс AL1 RY при SET “1” 
 ,2  SET A.2: Реверс AL2 RY при SET “1” 

,3 SET A.3: Реверс AL3 RY при SET “1” 
( ,1 ,2 ,3 используется только, если сигнализация MC-

2438 нуждается в контакте “b”.) 
,4. SETA.4=0 сигнал начала программы, 

SETA.4=1 сигнал окончания программы 
( ,4 только программируемый блок.) 

0000 

 ID.NO Номер ID ID номер в системе связи 1 

 BAUD Скорость передачи 
данных 

Выбор скорости UART 
Диапазон настройки: 110–9600 бит/с 2400 

 SVOS Компенсация SV Диапазон настройки: -1000–1000 0.0 

 PVOS Компенсация PV Диапазон настройки: LSPL–USPL 0.0 

 UNIT Единица измерения   
PV и SV Диапазон настройки: C,F,A (аналог) °C 

 SOFT Прогр. фильтр 
Настройка времени ответной реакции PV, чем больше, 

тем быстрее 
Диапазон настройки: 0.05–1.00 

0.200 

 CASC Групповой контроль Не важно 
Диапазон настройки: 0–±1000 0.0 

 OUD Режим  Диапазон настройки: HEAT (нагрев), COOL (охлаждение) HEAT 

 OPAD Режим управления Диапазон настройки: PID, Fuzzy PID 

 HZ Частота сети питания Диапазон настройки: 50,60 Hz 60HZ 

Аналогичным 
образом на дисплей 
выводятся все 
приведенные в 
таблице справа 
параметры. 

Рабочая индикация 
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1. Пример: Рабочая индикация 

Аналогичным образом на дисплей 
выводятся все приведенные в таблице 
параметры.  

2. Функция установки: 

Параметр  
(код на 
дисплее) 

Назва
ние 

Циф-
ра Комментарий Параметр  

(код на дисплее) Название Циф-
ра Комментарий 

1 OUTL 1 CASC 

2 AT 2 OUD 

3 AL1 3 OPAD  SET1 

4 AL2 

 SET7 

4 HZ 

1 AL3  1 0 = без повторений 
1 = повторение программы 

2 ANL1,ANH1,DP 2 
0 = без отказа питания 
1= с отказом питания 

3 LSPL,USPL 3 
0 = начать с “0” 
1 = начать с PV 

 SET2 

4 ANL2,ANH2 

 
SET8 
Для 

программы 

4 

0 = контроллер переходит в режим
“Одиночный дисплей”, индикатор PV
значений не отображает. Индикатор SV
попеременно отображает то рабочий
параметр, то параметр настройки. Не
пользуйтесь настройкой SET8.4, иначе
может произойти сбой в работе
контроллера. 

1 ALD1 1 
0 = ничего 

1 = переключатель PV/SV (для 
одиночного дисплея, не пользоваться!) 

2 ALT1 2 
0 = ничего  

1 = не показывает RAMP, но меняет 
время H.M на M.S в программируемом блоке. 

3 ALD2 3 0 = ничего  
1= передача SV. 

 SET3 

4 ALT2 

 
SET9 
Для 

передатчика

4 0 = ничего  
1 = передача PV. 

1 ALD3 1 0 = ничего 
1= ТТЛ-связь, вывод SV 

2 ALT3 2 0 = RAMP 
1= уровень сигнализации 3 (ALD3=0) 

3 HYSA 3 0 = ничего 
1 = удаленный SV  SET4 

4 CL01,CH01 

 SET0 

4 
0=Когда клапан двигателя закрывается, “b” 

вкл. 
1= Когда клапан двигателя закрывается, “a” 

вкл. 
1 CL02,CH02 0 Ничего 

2 CL03,CH03 1 10–50 мВ/4–20 мА 
кроме программируемого блока 

3 RUCY,WAIT,HYSM 2 0–50 мА/0–20 мА 
кроме программируемого блока 

 SET5 

4 IDNO,BAUD 

 INP2 

 
0 Одиночный выход 1 SVOS 1 Двойной выход 
2 X 2 PVOS 3 Клапан двигателя 

4 1φ SCR (однофазовое 
управление) 3 UNIT 

5 3φ SCR (трехфазовое управление)

 SET6 

4 SOFT 

 OUTY 

 

4

4 



Программный уровень: (по заказу) 
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Аналогичным 
образом на дисплей 
выводятся все 
приведенные в 
таблице параметры.  

Параметр 
(код на 
дисплее) 

Название Комментарий 

 PTN Установка модели 
программы 

Установите модель “1” для первых 8 сегментов и 
модель “2” для остальных 8 сегментов. Модели 1 
и 2 могут быть выполнены независимо и связаны 
между собой (всего 16 сегментов/этапов). Если 
требуется связь, установите “PTN” на “0” после 
настройки моделей 1 и 2. Диапазон настройки: 0–

2 

 SEG Индикация сегментов 
программы Диапазон настройки: (1–0)–(2–8) 

 TIMER Индикация таймера 
программы Диапазон настройки: 99 ч 99 мин 

 SV-1 Настройка значения 
для сегмента 1 Диапазон настройки: LSPL-USPL 

 TM-1 Установка времени  
для сегмента 1 Диапазон настройки: 0–2 

 OUT1 Настройка выхода для 
сегмента 1  Диапазон настройки: 99 ч 99 мин 

 SV-2 Настройка значения 
для сегмента 2 Диапазон настройки: LSPL-USPL 

 TM-2 Установка времени  
для сегмента 2 Диапазон настройки: 0–2 

 OUT2 Настройка выхода для 
сегмента 21  Диапазон настройки: 99 ч 99 мин 

 SV-3 Настройка значения 
для сегмента 3 Диапазон настройки: LSPL-USPL 

 TM-3 Установка времени  
для сегмента 3 Диапазон настройки: 0–2 

 OUT3 Настройка выхода для 
сегмента 3  Диапазон настройки: 99 ч 99 мин 

 SV-4 Настройка значения 
для сегмента 4 Диапазон настройки: LSPL-USPL 

 TM-4 Установка времени 
 для сегмента 4 Диапазон настройки: 0–2 

 OUT4 Настройка выхода для 
сегмента 4  Диапазон настройки: 99 ч 99 мин 

 SV-5 Настройка значения 
для сегмента 5 Диапазон настройки: LSPL-USPL 

 TM-5 Установка времени для 
сегмента 5 Диапазон настройки: 0–2 

 OUT5 Настройка выхода для 
сегмента 5  Диапазон настройки: 99 ч 99 мин 

 SV-6 Настройка значения 
для сегмента 6 Диапазон настройки: LSPL-USPL 

 TM-6 Установка времени  
для сегмента 6 Диапазон настройки: 0–2 

 OUT6 Настройка выхода для 
сегмента 6  Диапазон настройки: 99 ч 99 мин 

 SV-7 Настройка значения 
для сегмента 7 Диапазон настройки: LSPL-USPL 

 TM-7 Установка времени 
 для сегмента 7 Диапазон настройки: 0–2 

 OUT7 Настройка выхода для 
сегмента 7 Диапазон настройки: 99 ч 99 мин 

 SV-8 Настройка значения 
для сегмента 8 Диапазон настройки: LSPL-USPL 

 TM-8 Установка времени 
 для сегмента 8 Диапазон настройки: 0–2 

 OUT8 Настройка выхода для 
сегмента 8 Диапазон настройки: 99 ч 99 мин 

Рабочая индикация 



 

 

 

 

 

3. Руководство по настройке: 
Включите питание, на дисплей для проверки будут последовательно выведены следующие параметры. 

 

3-1 Установка параметра настройки (SV), например 250 °C: 
※Нажмите кнопку         . На дисплее SV замигает первая позиция с конца, нажатиями на кнопку 
  перейдите к третьей позиции………………..……..……………….   
 
※Нажатиями кнопки           настройте “5”…………..………………               
 
※Кнопкой           перейдите к четвертой позиции………………….. 
 
※Нажатиями кнопки          настройте “2”………….………………..               
 
※Подтвердите настройку кнопкой      ……………………………..              
 
3-2 Настройка параметра “OUTL”: 
“OUTL” означает уровень выхода. Заводское значение 100 %. Обычно этот параметр не нуждается в 
настройке. Если же в этом возникла необходимость, перейдите на уровень 3 и измените код блокировки. 
Нельзя устанавливать “OUTL” на “0”, иначе у контроллера не будет выхода. 
 
3-3 Установка автонастройки (AT) :     
※Кнопкой           выведите на дисплей……………………………….            
 
※Нажмите кнопку           , чтобы индикатор начал мигать ………….             
 
※Нажмите кнопку          , чтобы на дисплее появилось показание…             
 
※Подтвердите настройку кнопкой      . 
На передней панели должен гореть светодиод AT. После выключения автонастройки светодиод гаснет. 
※ В случае перерегулирования при автонастройке можно установить смещение параметра “ATVL”, 

войдя во 2 уровень. 
Например: если установить “AVTL” на “2”, смещение будет равно 2 °C. 

                                                            
                         
                
                 
                 

             Рис. 1              Рис. 2 
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3-4 Настройка сигнализации: 
※ Находясь на уровне 1, нажмите кнопку “SET”, чтобы открыть настройки “AL1” (сигнал 1) , “AL2” 

(сигнал 2) и “AL3” (сигнал 3). 
※ Параметр “AL1” отображается на дисплее как                   . Для его настройки нажмите кнопку  
 

  (показание начнет мигать), кнопками         и           увеличьте или уменьшите значение и 
подтвердите настройку кнопкой      . 

※ Существует 17 различных режимов сигнализации. Для их установки нужно выйти на уровень 3 и 
выбрать ALD1, ALD2 и ALD3. О режимах сигнализации см. описание срабатывания сигнализации на 
странице 25. 

 
4. Дополнительные функции: 

4-1 Двойной выход: 
※ Необходимо установить соответствующее устройство, выйти на уровень 4 и установить параметр 

“OUTY” на “1”. 
※ Исполнение с двойным выходом подразумевает наличие двух управляющих выходов и одного 

сигнального входа, который используется для настройки параметров (SV). Управляющий выход 1 
используется для нагрева, а выход 2 – для охлаждения. Если выход 1 перевести на охлаждение, то 
выход 2 автоматически перейдет на нагрев. 

※ Необходимо настроить параметры “GAP1” и “GAP2” уровня 2; GAP1 закреплен за выходом 1 для 
преждевременного выключения (SV-GAP1), а GAP2 – за выходом 2 для запаздывающего включения 
(SV+GAP2). 

ON

OFF

ON

OFF

OUT1 OUT2

Heating Cooling

Overlap Рис. 3                        

OFF

ON ON

OFF

OUT1 OUT2

Heating Cooling

No Overlap  Рис. 4 

 4-2 Удаленный SV (второй вход): 
※ Необходимо, чтобы было установлено соответствующее устройство. 
※ Параметр “INP2” уровня 4 необходимо установить на “1” или “2”: “1” – для 10–50 мА / 4–20 мА, 

а “2” – для 0–50 мА / 0–20 мА. 
※ Параметр “SET 0.3” уровня 4 необходимо установить на “1”. 
※ Параметры “ANL2” и “ANH2” уровня 3 используются для калибровки нуля и диапазона. 
За исключением модели MC-2438, удаленный SV является опцией и поставляется по заказу: 4–20 мА, 

0–20 мА, 0–5 В, 0–10 В, 1–5 В, 2–10 В. Данная функция способна принимать перечисленные выше 
сигналы от SV других контроллеров.   
4-3 Передатчик: 
Все модели микропроцессорных контроллеров по заказу могут поставляться с передатчиком (4–20 

мА, 0–20 мА, 0–5 В, 0–10 В, 1–5 В, 2–10 В), способным посылать перечисленные сигналы другим 
измерительным приборам или контроллерам для SV и PV.   
4-4 Контроль клапана двигателя: 
※ Необходимо, чтобы было установлено соответствующее устройство. 
※ Параметр “OUTY” уровня 4 должен быть установлен на “3”.  
※ В “CYT1” уровня 2 должно быть настроено время открытия/закрытия клапана двигателя. Диапазон 

значений составляет 1–100 секунд, но обычно оно устанавливается на 5 секунд. 
※ Параметр “RUCY” уровня 3 должен быть установлен на то же значение, что и время работы клапана 

двигателя (0–100 %). 
Управление клапаном двигателя опционально для всех моделей, его выход имеет 2 реле и соединяется 
тремя проводами с клапаном двигателя. Этот контроллер способен контролировать правильность 
открытия и закрытия клапана без обратной связи. Он используется для воды, воздуха, газа, нефти, 
текучих продуктов.  

 

   

Без совмещения 

ВЫКЛ 

ВКЛ

 
ВЫКЛВЫКЛ 

ВКЛ ВКЛ ВКЛ 

С совмещением 

Нагрев Охлаждение Нагрев Охлаждение
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ВКЛ



※Примечание: 
Изменение данных: OUTY = 3 

CYT1 = 1–100 с ( заводская установка “5” с) 
RUCY = 5–200 с 

1.  CYT1 – это цикл открытия/закрытия 
2.  RUCY – это время работы клапана двигателя в диапазоне 0–100 % 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Рис. 5 

                  
4-5 Модуль SCR: 
Контроллер с этой функцией может использоваться в качестве “SCR-контроллера”. Пользователю 

остается только соединить модуль (тиристор) напрямую (без блока SCR). Это дает существенную 
экономию, особенно в том случае, если требуется несколько блоков SCR. Управление может быть 
однофазовым, трехфазовым, с переходом через ноль и фазовым. См. рис. 6–9.  
※1φ фазовое управление (модуля SCR): 

Существующие модели:  MC-2838/MC-2838P 
      MC-2738/MC-2738P 

Изменение данных:  OUTY=4 
  CLO1=0，CHO1=4500 для активной нагрузки 
  CLO1=0，CHO1=4000 для индуктивной нагрузки 

 
 
 

 

 

 

  
 

Рис. 6 
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MOTOR VALVE

CONTROLLER
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※3φ фазовое управление: 
Существующие модели:   MC-2838/MC-2838P 

Изменение данных:       OUTY=5 

       CLO1=0，CHO1=4500 только для активной нагрузки 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
※1φ фазовое/ноль управление: 
       Существующие модели:   MC-2838/MC-2838P 

     MC-2738/MC-2738P 

     MC-2438/MC-2438P 
Изменение данных:     OUTY=0 

     CYT1=1 

 

 

 

 

 

 

 
 
           Рис. 8 
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4-6 Программирование: 
У всех моделей имеется опциональная программирующая функция с 2 моделями, каждая из которых 
содержит 8 сегментов (всего 16 сегментов). Сегмент может быть линейным или постоянным; линейный 
задает изменение SV во времени, а постоянный – фиксирует SV во времени. См. рис. 10. 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Рис. 10 

a. Функции кнопок: 
Кнопка Комментарий 
  Запуск процедуры программирования, на панели мигает “PRO”. 

 

 Останов процедуры программирования, “PRO” горит непрерывно. 
  Перейти к следующему сегменту. 

 

 

 Перезапуск процедуры программирования, возврат в начало. 

b. Сигнальные функции: 

Настраиваются AL1, 2, 3 и ALD 1, 2, 3. 

Например: 

※ ALD1 устанавливается на 07 (см. таблицу значений сигнала) 
※ AL1 устанавливается на 2 (AL1 = 2. То есть сигнал в конце сегмента 2.) 
※ ALT1 устанавливается на 00.01 (сигнал в течение 10 с) 
Если программа продолжит работу до конца сегмента 2, реле ALM1 включится на 10 с. 

※Если установить ALT1 на “99.59”, реле сигнализации будет постоянно включено. Если установить 
значение “0”, реле сигнализации будет работать прерывисто. 

c. Функция окончания: 
※Если установить ALD2 на “17” (см. таблицу значений сигнала), а “SET A.4” – на “1”, контроллер 
выключится после выполнения 8 (или 16) этапов. В конце на панели замигают PV и END и раздастся 
сигнал. Если параметр “SET A.4” установлен на “0”, сигнализация станет рабочей. Если 
программирование занимает менее 8 (или 16) этапов, установите “OUT” следующего сегмента на “0”. 
Тогда работа закончится на последнем сегменте (а не на восьмом или 16 этапе). 
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d. Другие функции: 
{,1. Повторение программы: установите параметр “SET 8.1” на “1”. 
{,2. Защита от исчезновения питания: установите параметр “SET 8.2” на “1”. 
В этом случае при исчезновении питания информация останется в памяти контроллера. После 

появления питания программирование можно будет продолжить. Если “SET 8.2” будет установлен 
на “0”, все нужно будет начать сначала.  
{,3. Начало программы с “PV”: 
Если параметр “SET8.3” установлен на “1”, программа начнется с “PV”. Если он установлен на “0”, 

программа начнется с 0. 
{,4. Ожидание: 
На уровне 3 имеется параметр “WAIT”.Его можно установить на “0” (без ожидания) или на 

температуру ожидания. Например, при установке “3” ожидание будет составлять 3 °C к PV.   
4-7. Линейная и постоянная функции: 
Все модели могут создавать графики линейной и постоянной функции (за исключением программной 

модели). Для этого не нужно дополнительное оборудование. Нужно только следующим образом 
изменить некоторые параметры. 
a.  Линейная функция (RAMP): 
{,1. Установите “SET2.1=1”, “SET4.1=1”. 
{,2. ALD3=9 
{,3. На дисплее появится AL3. 

RAMP
0 0.0 0

Range：00.00 ~ 99.99
Unit：℃ / min
(If RAMP not used，set ALD3=0)

 
b. Постоянная функция (SOCK): 
{,1. ALD1 / ALD2=19. 
{,2. На дисплее появится AL1 / AL2. 

AL1
0 0 . 0 0

Range：00.00 ~ 99.59(Hour.Minute)

 

c. Пример： 
SV=100 °C，RAMP=10.00 (°C/мин)，AL1=00.10 мин，PV=25 °C 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Рис. 11 
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4-8 “Ведущий” и “подчиненный”: 
Микропроцессорные контроллеры с программой могут заказываться с функциями “ведущий” и 

“подчиненный”. Один “ведущий” контроллер может заставить несколько “подчиненных” исполнять 
программу, то есть эти “подчиненные” не нуждаются в программе. У каждого из “подчиненных” может 
быть настроен другой диапазон SV (в соответствии с “ведущим” контроллером). 
Функция “ведущий/подчиненный” использует ТТЛ-связь. Она работает только с нашими изделиями 

(не поддерживает изделия других производителей). Для этого необходимо установить соответствующее 
устройство и изменить некоторые параметры. Свяжитесь с нашими представителями.      

 
 
 
 
 
 
 
 
 

                              
 
 
 
 
 
 
 
                   
 
 
4-9 Связь: 

a. Подсоединение линии: 

¾ RS-485:  

Стадия 1: Соедините 9-контактный разъем линии с портом COM компьютера, а 25-контактный 
разъем с преобразователем RS232/RS485. 

Стадия 2: Закоротите порты 2 и 3 преобразователя между собой, то же самое сделайте с портами 1 
и 4, чтобы переключить преобразователь с режима RS422/RS485 на RS232/RS485.  

Стадия 3: Соедините закороченные порты 2 и 3 преобразователя с портом R на MC2838, а порты 1 
и 4 – с портом T. 
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(Максимальное значение достигается за одинаковое время) 



 
 
 
 
 
 
 
Стадия 4: Соедините порты R и T на первом MC2838 с портами R и T на следующем контроллере 

и так далее. 
 

     
 
  
 
 
¾ RS-232 

                      
                      
                      
                      
                      
                      
                      
                      
                      
                      
                      
                      
                      
                       
b. Настройка ПИД-контроллера 

Стадия 1: Настройте IDNO. Пронумеруйте контроллеры MC2838, настроив IDNO уровня INPUT 
(уровень 3 ). Например, для первого настройте 1, для следующего 2 и далее по порядку. 
Если параметр IDNO заблокирован, выйдите на уровень SET, настройте 5.4 на 1, затем 
снова вернитесь на уровень INPUT. 

Стадия 2: Настройте BAUD. Как правило, нет необходимости менять исходное значение 2400. 
 

c. Использование программы “Temperature Control System” 

Temperature Control System – это программа, разработанная для управления передачей данных от 
порта RS232 на персональном компьютере через преобразователь RS232-RS485 на порт RS485 
контроллера MC2838. (См. приложение “Протокол связи MC2838”). 
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NOTE:
1.The length of the cable line between Converter and Controller can't exceed 1.2 KM.

2.One Com Port can be connected up to a maximum of 30 Controllers.

3.Ensure that the Controller's IDNO and BAUD have the same value as the
   software's setting.

Com Port

(Cable)
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DCE
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RxON

Controller

1
2
3
4

DX +

DX -

(R-)
(T-)

(T+)

(R+)

Cable

COM порт  

(кабель) 

Преобразователь Контроллер Кабель

Примечание:
1. Длина кабеля между контроллером и преобразователем не должна превышать 1,2 км. 
2. К одному COM порту можно подключить не более 30 контроллеров. 
3. Убедитесь, чтодля контроллера установлены такие же IDNO и BAUD, как и для 
 программного обеспечения. 
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Pin 2 (T)

Pin 3 (R)

Pin 7 (G)

NOTE:

1.The length of the cable line can't exceed 15 meter.

2.One Com Port can only be connected to one controller.If more than one
   controller is connected to one Com Port，communication will be failed.

3.Ensure that the controller's IDNO and BAUD have the same value as the
   software's setting.

SD
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RD

Controller
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COM ПОРТ:  
9 штырей (DTE) 

COM ПОРТ:  
25 штырей (DTE) 

Штырь 3 (T) 
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Штырь 5 (G) 

Штырь 2 (T) 

Штырь 3 (R) 

Штырь 7 (G) 

Контроллер 

Контроллер 

Примечание: 
1. Длина кабеля не должна превышать 15 м. 
2. К одному COM порту может быть подключен только один контроллер. 

Если подключить два и более контроллеров, то соединение будет 
сброшено. 

3. Убедитесь, чтодля контроллера установлены такие же IDNO и BAUD,  
как и для программного обеспечения. 



4-9-1 Коммуникационные функции MC2838 

a. Инсталляция программного обеспечения 
z Для инсталляции программы запустите файл “SETUP.EXE” на компакт-диске.  
z Файл “Setup.exe” находится в директории “Communication Software\Temperature Control\Setup.exe”. 
b. Руководство по настройке 

※                          Монитор 
z Всего имеется 3 панели монитора. 
z Каждая из панелей монитора содержит по 10 контроллеров температуры. В целом 

30 контроллеров температуры могут держать связь с компьютером. 
z После нажатия на клавишу “Start” программа попытается связаться с каждым из 

30 контроллеров, и на экране появится окно “DP Reading….”. По окончании чтения окно  “DP 
Reading….” исчезнет. 

z Нажмите кнопку “Write SV” на любом из контроллеров и на экране появится окно “Write 
SV”. Пользователь может изменить значение SV, введя его в текстовом поле “SV(Writing)”. 
После нажатия на “OK” новое значение SV будет записано в контроллер. 

z ВНИМАНИЕ! Убедитесь, что “IDNO” (номер ID) контроллера температуры соответствует 
“ID” на панели монитора.  

 
“Communication Config.” (конфигурация связи) 

¾ Нажмите кнопку “Communication Config...”. На экране появится окно “Communication 
Config”. Теперь можно настроить Com Port, Baud Rate мониторов 1–3.  

¾ ВНИМАНИЕ! Убедитесь, что параметр “BAUD” контроллера температуры соответствует 
“Baud Rate” панели. Если значения различаются, может отсутствовать связь между 
компьютером и контроллером температуры. 

 
※                               График   
z Каждая панель монитора имеет собственный график. График показывает значения PV и 

SV контроллера температуры. 
z Если необходимо записать температуру в виде графика, нажмите кнопку “Start” на панели 

с графиком. 
z Нажмите кнопку “Clear”. Графики мониторов 1–3 очистятся. 
z Нажмите “Stop”. Графики мониторов 1–3 очистятся, и запись остановится. 
z Нажмите кнопку “Print”. График, отображаемый на экране, будет распечатан. 
z Чтобы изменить свойства графика, нажмите кнопку “Chart Property…”. 
 

“Chart Property” (свойства графика) 
¾ Настройте диапазон оси Y. 
¾ Установите время выборки.  
¾ Настройте 2-мерное или 3-мерное представление. 
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※                                 Сигнализация  
z Чтобы добавить настройку сигнализации, выберите панель Alarm Setting и нажмите 

кнопку “Add…”. 
z На панели монитора пользователь может настроить для каждого из контроллеров 

температуры “Deviation High Alarm Value” (сигнал при отклонении в большую сторону) 
и “Deviation Low Alarm Value” (сигнал при отклонении в меньшую сторону), а также 
“Alarm at First Time” (сигнал в первый раз). 

z Когда PV превысит (SV+ “Deviation High Alarm Value”), сработает сигнализация. 
(Пример: Deviation High Alarm Value=10, SV=100. Когда PV > 110, срабатывает сигнализация). 

z Когда PV станет меньше (SV - “Deviation Low Alarm Value”), сработает сигнализация. 
(Пример: Deviation Low Alarm Value=10, SV=100. Когда PV < 90, срабатывает сигнализация). 

z При срабатывании сигнализации появляется окно “Alarm Message”. Оно показывает 
тип сигнализации (Deviation High Alarm или Deviation Low Alarm) и время ее 
срабатывания. Эта информация также записывается в панели History (история).   
z Пользователь может распечатать историю срабатывания сигнализации, щелкнув на 

кнопке “Print” на панели “Alarm History”. 
z Он может также настроить автоматическую печать истории, поставив флажок 

напротив “Automaic Print”. 
 

※                                   Рецепт 
¾ Функция “Recipe” позволяет пользователю поменять на панели монитора сразу все 

значения значения SV. 
¾ Введите в полях SV01–SV10 требуемые значения. По окончании ввода нажмите 

“Write to Controllers”, чтобы поменять все значения SV контроллера температуры на 
панели монитора.  

¾ Пользователь может сохранить “рецепт” в текстовом файле, нажав кнопку “SAVE”.  
¾ Он может загрузить сохраненный текстовый файл нажатием кнопки “Load”. 

※                                   Запись  
¾ Значения температуры (PV) можно сохранить в формате .xls (Excel) или .txt (текст). 
¾ При сохранении создаются 3 новые директории. Они получают названия “Monitor1”, 

“Monitor2” и “Monitor3”.  

c. Удаленное управление через Интернет 

Программа “Remote Control” предназначена для удаленного управления через Интернет. 
Управляемая станция должна иметь порт RS232 и преобразователь RS232-RS485 для соединения с 
портом RS485 на системе контроля температуры MC2838. Кроме того, она должна иметь 
программу “Temperature Control System” и соединение с Интернетом. Контролирующей станции 
требуется соединение с Интернетом и IP подконтрольной станции. (О получении IP см. в 
ПРИМЕЧАНИИ.) 

{,1. В поле Remote IP of local host, наберите IP управляемой станции. 
{,2. Установите Start на ON. Для установления связи щелкните на стрелке в верхнем левом углу. 
{,3. После регистрации вы увидите график PV по пятнадцати контроллерам. Там можно выбрать 
стопор и изменить время выборки. 
{,4. Наберите ID управляемого MC2838. Выберите SET, чтобы отредактировать следующую 
конфигурацию выбранного MC2838: SV, OUTL (óðîâåíü выхода), AL1 (сигнализация 1), AL2 
(сигнализация 2), AL3 (сигнализация 3), и AT (автонастройка ПИД запускается после нажатия “1”). 
Выберите SET LEVEL 2, чтобы поменять значение ПИД. 
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ПРИМЕЧАНИЕ ПО ПОЛУЧЕНИЮ IP: Для пользователей он-лайн: 
после подсоединения выберите пункт run в меню Start и наберите 
winipcfg , чтобы просмотреть настройку IP. Для пользователей 
удаленного доступа: наберите ppp adapter. 

 

d. Проверка RS-485: 

Это окно показывает процесс декодирования между компьютером и MC2838. Он состоит из 
6 стадий: 

Стадия 1. INI UART: выбор и настройка параметров Port number, Band rate, Data bits, Stop 
bits, Parity, и Buffer size. 

Стадия 2. UART COMMAN 
{,1. CMD: настраивается R, M или W.  
‧R: для считывания цифрового значения на MC2838, которое отображается в колонке READ 

VEL на той же странице. 
．M: для временного исправления данных в буфере MC2838. 
‧W: для сохранения данных в EEPROM (электрически стираемое программируемое ПЗУ) в 

MC2838. Внимание: операция стирания может быть выполнена не более 100 тыс. раз. 
{,2. IDNO: серийный номер MC2838. 
{,3. CHNO: не используется.  
{,4. XADDR: адрес связи.  

Например, SV=0, OUTL=1, AT=2, и так далее. 
{,5. XDATA+PCADDR: ввод данных.  

ПРИМЕЧАНИЕ: Разница между M и W заключается в том, что исправленное значение M 
не сохраняется при закрытии программы или при исчезновении питания. В случае же с W 
оно сохраняется.  

Следующие этапы проверки наглядно демонстрируют эту разницу: 
‧Этап 1: откройте тестовую программу RS-485.  
‧Этап 2: наберите M в колонке CMD. 
‧Этап 3: установите IDNO на 1. 
‧Этап 4: настройте для XADDR рекомендованное значение. 
‧Этап 5:  закройте программу и выключите питание MC2838. 
‧Этап 6:  снова включите питание MC2838. Вы не увидите значение,  

введенное перед выключением питания. 
‧Этап 7: повторите все сначала, но на этапе 2 введите W. В этом случае новое  

значение сохранится после выключения питания.  

Стадия 3: Колонка показывает автоматически рассчитанное протоколом значение. После передачи 
этого значения на MC2838 на нем отобразится введенное с компьютера значение. 
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Стадии 4, 5, 6: пользователя не касаются.  
После настройки нажмите RUN. При наличии ошибок на экране загорится лампа Transfer Error 
(ошибка передачи). 

4-9-2 ПРИЛОЖЕНИЕ: протокол связи MC2838: 

1. Интерфейс передачи данных: RS-485 
2. Скорость канала связи: 110, 200, 1200, 2400, 4800, 9600 бит/с. Убедитесь, что настройка 

совпадает с настройкой контроллера. 
3. Структура данных 
 

0 B0 B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 P 1 
 
 
 
 

 

 

 

4-9-3 Формат протокола связи 

Использован формат HEX. В контроллер записываются 7-байтные данные, а считываются 8-
байтные, включая головную метку (07H). 

 
CMD Код команды (1 байт) 
XIDNO Идентификатор контроллера (1 байт) 
CHNO Не закреплен (1 байт) 
XADDR Адрес связи (1 байт) 
XDATA1 Содержимое данных -- HIGH BYTE (1 байт) 
XDATA2 Содержимое данных -- LOW BYTE (1 байт) 
CHSUM Код проверки (1 байт) 

 

‧ CMD: Имеется три типа кодов команды: R – для считывания данных из контроллера 
температуры, M – для временного исправления данных в буфере и W – для записи данных в 
EEPROM контроллера. R, M, и W являются кодами ASCII, с HEX соотносятся R:52H, M:4DH, 
W:57H.  

‧ XINDO: Для каждого из контроллеров можно настроить его собственный ID в диапазоне 
0(00H)–100(63H). Если контроллеров больше одного, проследите, чтобы у них не совпадали ID. 
Когда XINDO настроен на “0”, это означает “ведущее” устройство; поэтому не устанавливайте 
здесь “0”, если контроллер подсоединен к ПК. 

‧ CHNO: Этот код может иметь любое значение однобайтных данных. (00 H–FF H) 
‧ XADDR: Каждый из настраиваемых параметров кода в контроллере температуры имеет свой 
уникальный адрес. Подробнее см. в приложении 1. 

‧ XDATA1: Содержание данных — старший байт 
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(8 битов данных) 

конечный бит начальный бит проверка
четности 

 

Всего: 
7 байт 



‧XDATA2: Содержание данных — младший байт 
‧CHSUM: Проверьте сумму шести приведенных выше параметров. Уберите лишние разряды при 
сложении.  
Например, 4DH + 01H + 00H +00H +03H +E8H = 014AH 

 
 

ÎПолучилось: CHSUM = 4AH 

 

4-9-4 Примеры связи 

Стадия 1: измените значение SV контроллера, настроив 123.4 ℃. Контроллер имеет серийный 
номер 20. 
‧HEX, соответствующий с M, равен 4DH. 
‧Десятичное значение 20 преобразуем в 14H шестнадцатеричной системы. 
‧XADDR параметра SV равняется 00 H. 
‧Значение 123,4 в десятичной системе преобразуем в 04D2H в шестнадцатеричной 
системе. 
Таким образом, 
код, посылаемый в формате HEX: 4D14 0000 04D2 37 

 
4DH + 14H + 00H +00H +04H +D2H = 0137H 

Стадия 2: Получите параметр PV из контроллера температуры. Контроллер имеет серийный 
номер 1. 
‧HEX, соответствующий R, равен 52H. 
‧Десятичное значение 1 преобразуем в 01H шестнадцатеричной системы. 
‧XADDR параметра SV равняется 80 H. 
Таким образом, 
код, посылаемый в формате HEX: 5201 0080 0000 D3 

 
52H + 01H + 00H +80H +00H +00H = 00D3H 

 
Код, пересылаемый обратно на контроллер температуры, должен быть: 
07 4D 00 00 00 xx xx xx 
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 Отбрасываем (игнорируем) 

CHECK SUM=4DH + 00H + 00H + 00H  
+ xxH +xxH 
(Примечание: головную метку 07H 
включать не надо) 

 PV  



4-9-5 ПРИЛОЖЕНИЕ 1 (XADDR) 
 

Параметр XADDR Параметр XADDR Параметр XADDR Параметр XADDR 
PV 80H OUT8 20H D2 42H UNIT 64H 
OUT% A3H SV_12 21H CYT2 43H SOFT 65H 
SV 00H TM_12 22H HYS2 44H CASC 66H 
OUTL 01H OUT12 23H GAP1 45H OUD 67H 
AT 02H SV_22 24H GAP2 46H OPAD 68H 
AL1 03H TM_22 25H LCK 47H HZ 69H 
AL2 04H OUT22 26H INP1 48H SET1 6AH 
AL3 05H SV_32 27H ANL1 49H SET2 6BH 
PTN 06H TM_32 28H ANH1 4AH SET3 6CH 
SEG 07H OUT32 29H DP 4BH SET4 6DH 
TIMR 08H SV_42 2AH LSPL 4CH SET5 6EH 
SV_1 09H TM_42 2BH USPL 4DH SET6 6FH 
TM_1 0AH OUT42 2CH ANL2 4EH SET7 70H 
OUT1 0BH SV_52 2DH ANH2 4FH SET8 71H 
SV_2 0CH TM_52 2EH ALD1 50H SET9 72H 
TM_2 0DH OUT52 2FH ALT1 51H SET0 73H 
OUT2 0EH SV_62 30H ALD2 52H INP2 74H 
SV_3 0FH TM_62 31H ALT2 53H OUTY 75H 
TM_3 10H OUT62 32H ALD3 54H   
OUT3 11H SV_72 33H ALT3 55H   
SV_4 12H TM_72 34H HYSA 56H   
TM_4 13H OUT72 35H CLO1 57H   
OUT4 14H SV_82 36H CHO1 58H   
SV_5 15H TM_82 37H CLO2 59H   
TM_5 16H OUT82 38H CHO2 5AH   
OUT5 17H P1 39H CLO3 5BH   
SV_6 18H I1 3AH CHO3 5CH   
TM_6 19H D1 3BH RUCY 5DH   
OUT6 1AH DB1 3CH WAIT 5EH   
SV_7 1BH ATVL 3DH SETA 5FH   
TM_7 1CH CYT1 3EH IDNO 60H   
OUT7 1DH HYS1 3FH BAUD 61H   
SV_8 1EH P2 40H SVOS 62H   
TM_8 1FH I2 41H PVOS 63H   
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5. Сообщения об ошибках: 
 
Параметр 

(код на дисплее) Комментарий 

 Разомкнута цепь датчика основного управления 

＊  Отказал АЦП. 

＊  Отказ компенсации свободного спая. 

 Разомкнута цепь датчика управления 2 уровня. 

 PV превышает USPL 

 PV ниже LSPL 

 Входной сигнал управления 2 уровня превышает верхнюю границу. 

 Входной сигнал управления 2 уровня ниже верхней границы. 

＊  Отказ ОЗУ. 

 Выход из строя интерфейса. 

 Отказ автонастройки. 

 
ПРИМЕЧАНИЕ: При неисправностях, отмеченных звездочкой “ * ”, контроллер температуры 

нуждается в ремонте. 
Отправьте его в ближайшее представительство.  

 
5-1 Перевод дисплея из одиночного режима в двойной: 
При установке параметра SET8.4 на 0, контроллер переходит в режим “Одиночный дисплей”. 
Индикатор PV не отображает значений. Индикатор SV попеременно отображает рабочее значение и 
значение настройки (см. диаграмму ниже). 
  
 
 
 
 
 
Чтобы устранить проблему, нажмите клавишу SHIFT (     ) и настройте значение “0000”. 
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PV

SV

EMPTY

8TES

0001

Displayed alternately
ПУСТО Отображается попеременно 



6. Таблица значений входа: 
 

ТИП КОД ДИАПАЗОН 

 0.0–200.0 ℃/0.0–392.0 ℉ 
 0.0–400.0 ℃/0.0–752.0 ℉ 
 0–600 ℃/0–1112 ℉ 
 0–800 ℃/0–1472 ℉ 
 0–1000 ℃/0–1832 ℉ 

K 

 0–1200 ℃/0–2192 ℉ 
 0.0–200.0 ℃/0.0–392.0 ℉ 
 0.0–400.0 ℃/0.0–752.0 ℉ 
 0–600 ℃/0–1112 ℉ 
 0–800 ℃/0–1472 ℉ 
 0–1000 ℃/0–1832 ℉ 

J 

 0–1200.0 ℃/0–2192 ℉ 
 0–1600 ℃/0–2912 ℉ 

R 
 0–1769 ℃/0–3216 ℉ 
 0–1600 ℃/0–2912 ℉ 

S 
 0–1769 ℃/0–3216 ℉ 

B  0–1820 ℃/0–3308 ℉ 
 0–800 ℃/0–1472 ℉ 

E 
 0–1000 ℃/0–1832 ℉ 
 0–1200 ℃/0–2192 ℉ 

N 
 0–1300 ℃/0–2372 ℉ 
 -199.9–400.0 ℃/-199.9–752.0 ℉ 
 -199.9–200.0 ℃/-199.9–392.0 ℉ T 
 0.0–350.0 ℃/0.0–662.0 ℉ 
 0–2000 ℃/0–3632 ℉ 

W 
 0–2320 ℃/0–2372 ℉ 
 0–1300 ℃/0–2372 ℉ 

PL2 
 0–1390 ℃/0–2534 ℉ 

 -199.9– 600.0 ℃/-199.9–999.9 ℉ 
 -199.9–200.0 ℃/-199.9–392.0 ℉ U 
 0.0–400.0 ℃/0.0–752.0 ℉ 
 0–400 ℃/0–752 ℉ 

L 
 0–800 ℃/0–1472 ℉ 
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ТИП КОД ДИАПАЗОН 
 -199.9–600.0 ℃/-199.9–999.9 ℉ 
 -199.9–400.0 ℃/-199.9–752.0 ℉ 
 -199.9–200.0 ℃/-199.9–392.0 ℉ 

 0–200 ℃/0–392 ℉ 
 0–400 ℃/0–752 ℉ 

JIS 
Pt100 

 0–600 ℃/0–1112 ℉ 

 -199.9–600.0 ℃/-199.9–999.9 ℉ 
 -199.9–400.0 ℃/-199.9–752.0 ℉ 
 -199.9–200.0 ℃/-199.9–392.0 ℉ 

 0–200 ℃/0–392 ℉ 
 0–400 ℃/0–752 ℉ 

DIN 
Pt100 

 0–600 ℃/0–1112 ℉ 

 -199.9–600.0 ℃/-199.9–999.9 ℉ 
 -199.9–400.0 ℃/-199.9–752.0 ℉ 
 -199.9–200.0 ℃/-199.9–392.0 ℉ 

 0–200 ℃/0–392 ℉ 
 0–400 ℃/0–752 ℉ 

JIS 
Pt50 

 0–600 ℃/0–1112 ℉ 

AN1  -10–10 мВ/-1999–9999 

AN2  0–10 мВ/-1999–9999 

AN3  0–20 мВ/-1999–9999 

AN4  0–50 мВ/-1999–9999 

AN5  10–50 мВ/1999–9999 
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7. Таблица значений сигнала: 
 

Код КОММЕНТАРИЙ ПОДАВЛЕНИЕ

 Нет - 

 Сигнал при отклонении в большую сторону ДА 

 Сигнал при отклонении в большую сторону НЕТ 

 Сигнал при отклонении в меньшую сторону ДА 

 Сигнал при отклонении в меньшую сторону НЕТ 

 
Сигнал при отклонении в большую/меньшую 

сторону ДА 

 
Сигнал при отклонении в большую/меньшую 

сторону НЕТ 

 
Сигнал при отклонении в большую/меньшую 

сторону от диапазона НЕТ 

 Сигнал при превышении абсолютного значения ДА 

 Сигнал при превышении абсолютного значения НЕТ 

 
Сигнал при опускании ниже абсолютного 

значения ДА 

 
Сигнал при опускании ниже абсолютного 

значения НЕТ 

 
Сигнал конца сегмента (только при 

программировании) - 

 
Сигнал работы программы (только при 

программировании) - 

 Включение сигнала при системной ошибке - 

 Выключение сигнала при системной ошибке - 

 - - 

 Сигнал по таймеру задержки - 
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7-1 Описание срабатывания сигнализации: 

15

05

04
14

03

02

00
10 Non

01

Deviation high alarm inhibit

HIGH
ONOFF

LOW

11

Deviation high alarm no inhibit

HIGH
ONOFF

LOW

Deviation low alarm inhibit

Deviation  low  alarm  no   inhibit

HIGH
ON OFF

LOW

High  low  alarm inhibit

HIGH
ON OFF

LOW
ON

Band  alarm

HIGH
OFF ON
LOW

OFF

Absolute  high  alarm   inhibit

HIGHLOW
ONOFF

Absolute high alarm no inhibit

HIGHLOW
ONOFF

16

Absolute low alarm no inhibit

HIGHLOW
OFFON

：SV

：Alarm set value
(inhibit means alarm doesn't
work at the first time)

07

Segment  end  alarm
(use  for  Program Model  only)

(1) ALD1~3，set 07
(2) AL1~3=alarm segment No.set
(3) ALT1~3 if set 0=flicker alarm
ALT1~3 if set 99.59=continued alarm
ALT1~3 if set others=ON delay time

17

Program Run alarm(Refer to SETA.4， P.23)
(use for Program Model only)

ON OFF

RUN END

08

System error alarm -  ON

OFF ON

Normal Error

18

System error alarm -  OFF

ON OFF

Normal Error

09

AL

AL

AL

19

On delay timer
When PV=alarm SV，it keeps a
certain period(set time)before
alarm action.
Range:00H.00M~99H.59M

Absolute low alarm inhibit

HIGHLOW
OFFON06

HIGH
ON OFF

LOW

12

13

High  low  alarm  no   inhibit

HIGH
ON OFF

LOW
ON
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Установка сигнала  

(запрет означает, что сигнал 
не работает в первое время) 

Запрет сигнала при отклонении 
в большую сторону 

Нет запрета сигнала при отклонении 
в большую сторону 

Запрет сигнала при отклонении в 
меньшую сторону 

Нет запрета сигнала при  
отклонении в меньшую сторону 

Запрет сигнала при переходе  
от низкого к высокому уровню 

Нет запрета сигнала при переходе 
к низкому уровню 

Полоса сигнала 

Абсолютный запрет сигнала при 
переходе к высокому уровню 

Нет абсолютного запрета сигнала при 
переходе к высокому уровню 

Абсолютный запрет сигнала при 
переходе к низкому уровню 

Нет абсолютного запрета сигнала при 
переходе к низкому уровню 

Сигнал конца сегмента  
(только при программировании) 

(1) ALD1~3, установить 07 
(2) AL1~3=сегмент сигнала, номер настройки 
(3) ALT1~3 если установлен 0=сигнал мигает 
ALT1~3 если установлено 
99.59=непрерывный сигнал 
ALT1~3 если установлено others=ON время 
задержки 

Сигнал работы программы  
(см. SETA.4, с.23) 

(только при программировании) 

Сигнал системной ошибки - ВКЛ 

Сигнал системной ошибки - ВЫКЛ 

РАБОТА ОКОНЧАНИЕ 

Норма

Норма

Ошибка 

Ошибка 

По таймеру задержки 

Если PV=сигнал SV, оставляет некоторый 
запас времени до срабатывания сигнала. 
Диапазон:00Ч.00M~99Ч.59M 





c. Модификация выхода 
“HEAT/ALARM”               “HEAT/COOL” (на плате ПК) 

1
2

1
3

1
4

1
5

1
6

1
7

1
8

1
9

2
0

( PC Board )

96×96，48×96，96×48

1
1

PAD AL3：SHORT

PAD
OUT2：OPEN

1
2

1
3

1
4

1
5

1
6

1
7

1
8

1
9

2
0

( PC Board )

96×96，48×96，96×48

1
1

PAD AL3：OPEN

PAD OUT2：SHORT

8 9
1
0

1
1

1
2

1
3

1
4

( PC Board )

6 7 8 9
1
0

( PC Board )

48×48

72×72

PAD
OUT2：OPE
N

PAD
AL1：SHORT

8 9
1
0

1
1

1
2

1
3

1
4

( PC Board )

72×72

PAD
OUT2：SHO
RT

PAD
AL1：OPEN

PAD
OUT2：OPE
N

PAD
AL1：SHOR
T

6 7 8 9
1
0

( PC Board )

48×48

PAD
OUT2：SHO
RT

PAD
AL1：OPEN

HEAT / ALARM HEAT / COOL

 
d. Модификация входа: 0–1 В, 0–5 В, 0–10 В, мА  
○,1. На устройстве:  
 96×96，48×96，96×48 72×72 48×48 
ВХОД (+) ШТЫРЬ 17 ШТЫРЬ 11 ШТЫРЬ 7 
ВХОД (-) ШТЫРЬ 20 ШТЫРЬ 14 ШТЫРЬ 10 

0–20 мА (INP1=AN4): (R3 – 100Ω，R5 – 2.4Ω， S3＆S5 SHORT) 
4–20 мА (INP1=AN5): (R3 – 100Ω，R5 – 2.4Ω， S3＆S5 SHORT) 
0–1 В (INP1=AN4): (R1 – 2KΩ，R4 – 100Ω，S1＆S4 SHORT), 
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(плата ПК) (плата ПК) 

(плата ПК) (плата ПК) 

(плата ПК) (плата ПК) 

НАГРЕВ/СИГНАЛ НАГРЕВ/ОХЛАЖДЕНИЕ 

PAD  
OUT2: РАЗОМКНУТО 

PAD AL3: ЗАМКНУТО 

PAD  
OUT2 ЗАМКНУТО 

PAD AL3: РАЗОМКНУТО 

PAD  
OUT2:  
РАЗОМКНУТО 

PAD  
AL1: ЗАМКНУТО 

PAD  
OUT2:  
ЗАМКНУТО  

PAD  
AL1: РАЗОМКНУТО 

PAD  
OUT2:  
РАЗОМКНУТО 

PAD  
AL1: ЗАМКНУТО 

PAD  
OUT2:  
ЗАМКНУТО  

PAD  
AL1: РАЗОМКНУТО 



0–5 В (INP1=AN4): (R2 – 10KΩ，R4 – 100Ω，S2＆S4 SHORT) 
1–5 В (INP1=AN5): (R2 – 10KΩ，R4 – 100Ω，S2＆S4 SHORT) 
0–10 В (INP1=AN4): (R3 – 22KΩ，R4 – 100Ω，S3＆S4 SHORT) 
2–10 В (INP1=AN5): (R3 – 22KΩ，R4 – 100Ω，S3＆S4 SHORT) 
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BACKFRONT

1
9

1
1

( PC Board )

96×96， 48×96， 96×48

2
0

FRONT

1
4

1
3

8

( PC Board )

FRONT

1
0

9 6

( PC Board )

48×48

72×72

1
9

2
0

( PC Board )

1
1

BACK

8
1
3

1
4

( PC Board )

BACK

9
1
0

( PC Board )

48×48

72×72

96×96， 48×96， 96×48

. . . . . . . . . . . . . . . .

R2

R3

R4

R5

R1

. . . . . . . . . . . .

S1
S2 S4
S3 S5

R2

R3

R4

R5

R1

. . . .

S1
S2 S4
S3 S5

. . . .

R2

R3

R1

R4

R5

. . . .

S1
S2 S4
S3 S5

6 . .

(плата ПК) (плата ПК) 

(плата ПК) (плата ПК) 

(плата ПК) (плата ПК) 

ПЕРЕД 

ПЕРЕД 

ПЕРЕД 

ЗАД 

ЗАД 

ЗАД 



{,2. В программе (калибровка входа) 
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SET 2.2 = 1

ANL1=0
ANH1=5000

LSPL=0
USPL=5000

Adjust ANL1 Let Upper Display = 0

Input=4mA

Input=20mA

Adjust ANH1 Let Upper Display = 5000

Input = 4mA CHECK LOW
Input=20mA CHECK HIGH

OK ?

Set the range you want：LOW =LSPL， HIGH =USPL

Ex：Low = -20.0，High = 50.0
SET LSPL = -20.0，USPL = 50.0，DP：000.0

at SET  Level
open ANL1，ANH1

at INPUT  Level

Return User Level see PV

YES

NO

на уровне SET открыть 
ANL1,ANH1 

на уровне INPUT 

Вернуться на уровень User, см. PV 
Вход=4 мA

Вход=20 мA

Настроить ANL1 на верхнее показание = 0

Настроить ANH1 на верхнее показание = 5000 

Вход = 4 мА CHECK LOW
Вход=20 мА CHECK HIGH 

ДА?

Установите нужный диапазон: LOW=LSPL, HIGH=USPL 
 
Например: нижний = -20.0, верхний = 50.0 
SET LSPL= -20.0, USPL = 50.0, DP:000.0 



9. Схема подключения: 
                       
a. MC-2438: 
                      
                      
                      
                      
                      
                      
                      
                          
b. MC-2738:  
                       
                       
                       
                       
                       
                       
    
 
 
 
 
c. MC-2538,2638,2838: 
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ЗАКРЫТИЕ 

ЗАКРЫТИЕ 

ЗАКРЫТИЕ 

ОТКРЫТИЕ 

ОТКРЫТИЕ 

ОТКРЫТИЕ 

R
_S

V
  

(4
~2

0 
мA

) 

(мA, В)

(мA, В)

(мA, В)

85~265 В~
15~50 В=

85~265 В~
15~50 В=

85~265 В~
15~50 В=

П
Е
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А
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Л
И
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Й
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V
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10. Габариты и установка: 
 

Модель A B C D E F G H I 

MC-2838 44.5+0.5 44.5+0.5 65 70 50 50 80 17 97 

MC-2538 90.5+0.5 44.5+0.5 111 116 50 96 80 17 97 

MC-2638 68.5+0.5 68.5+0.5 65 70 96 50 80 17 97 

MC-2738 44.5+0.5 90.5+0.5 89 94 74 74 80 17 97 

MC-2838 90.5+0.5 90.5+0.5 111 116 96 96 80 17 97 
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Надавите до фиксации 




